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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

V.1 Kesimpulan 

Melihat dari hasil pengujian dan pembahasan yang telah dilakukan penulis 

terhadapa “Prototipe Sein Otomatis Mati saat sudah belok/atau tidak jadi belok 

(mengguanakan mikrokontroller Arduino)”, maka dapat disimpulkan sebagai 

berikut: 

1) Prototipe sein otomatis pada sepeda motor terdiri dari bagian yang 

memiliki fungsi masing-masing, yaitu: 

a. Miniatur sepeda motor sebagai peraga prototipe yang dibuat 

dengan perencanaan desain alat menggunakan software Sketch-

up dan untuk perancangan sensor menggunakan software Fritzing 

serta aplikasi Arduino IDE untuk menambahkan coding 

pemprograman untuk selanjutnya di stimulasikan 

b. Panel box sebagai wadah untuk Arduino Uno dan komponen lain 

serta tampilan LCD informasi dan tombol untuk menghidupkan 

sein secara manual 

2) Cara kerja prototipe sein otomatis dengan sensor untrasonik yang 

mendeteksi bahwa terdapat objek yang mendekat sehingga Arduino akan 

menerima sinyal tersebut untuk selanjutnya memperintahkan buzzer 

untuk memberikan peringatan berupa suara “bip-bip” setelah itu akan 

dinyalakan sein secara manual, ketika sein telah hidup maka sensor 

accelerometer dan magnetic compass bekerja mendeteksi belokan serta 

kemiringan badan prototipe sepeda motor lalu Arduino memproses sinyal 

dari sensor yang selanjutnya akan dilakukan delay 5 detik setelah terjadi 

belokan untuk mematikan lampu sein secara otomatis 

3) Pemanfaatan prototipe sein otomatis ini dapat membantu untuk 

mengurangi pengemudi sepeda motor yang lalai dalam menyalakan/atau 

mematikan sein ketika melakukan perjalanan 
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V.2 Saran 

Dari kesimpulan oleh penulis maka timbulah saran untuk memperbaiki fungsi 

otomatisasi sein pada sepeda motor, yaitu: 

1)  Pemanfaatan prototipe sein otomatis ini dapat diaplikasikan pada sepeda 

motor dengan syarat, yaitu: 

a. Sepeda motor tidak berada di keramaian atau di tempat yang 

sangat sepi, karena dapat mengurangi manfaat kinerja sensor 

ultrasonik secara optimal 

b. Sistem akan hidup hanya ketika sepeda motor hidup/ terdapat 

daya untuk menjalankan otomatisasi sensor pada sein. 

2) Untuk pengembangan selanjutnya pada prototipe sein otomatis ini dapat 

diaplikasikan pada sepeda motor/atau pada sepeda motor listrik yang 

memiliki daya cukup 
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