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INTISARI 
 

Pelayanan transportasi kini merupakan salah satu kegiatan yang sangat 
dekat dengan masyarakat guna memudahkan kegiatan sehari-hari. Demikian juga 

dimasa pandemi mengharuskan seluruh pelayanan untuk meningkatkan faktor 
kesehatan. Kualitas Biologi Udara dalam Ruang Rumah adalah nilai parameter yang 
mengindikasikan kondisi biologi udara dalam rumah seperti bakteri dan jamur. 

Kabin pada kendaraan merupakan salah satu bagian dari rumah-rumah sebuah 
kendaraan yang digunakan sebagai ruang duduk penumpang dan ruang untuk 

barang.  

Dalam penelitian ini menggunakan metode Research and Development 
bertujuan untuk menghasilkan sebuah produk. Ultraviolet Lampu Sterilisator 

diterapkan untuk mensterilkan ruangan dengan cara menyinari ruangan dengan 
lama waktu penyinaran disesuaikan dengan kondisi ruangan. Sinar ultraviolet 

berbahaya jika terpapar secara langsung pada manusia, sehingga penerapan alat 
diatur dalam sistem sirkulasi udara dalam AC kendaraan agar cahaya dari lampu 
tidak terkena pada penumpang atau pengemudi. Hasil kegiatan pengujian dari 

lampu UV daya 4 watt dengan cara pemaparan secara langsung pada sampel debu 
membutuhkan lamanya waktu penyinaran selama 20 menit untuk jumlah koloni 
207 cfu/m3. Semakin lama waktu pemaparan lampu UV terhadap objek maka 

jumlah koloni pada objek semakin berkurang. 

Kata kunci : Ultraviolet, Sensor Debu, Arduino, Sterilisasi 
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ABSTRACT 
 

Transportation services are now one of the activities that are very close to 
the community to facilitate daily activities. Likewise, during the pandemic, all 

services must improve health factors. Biological Quality of Indoor Air is a parameter 
value that indicates the biological conditions of indoor air such as bacteria and 

fungi. The cabin of the vehicle is one part of the houses of a vehicle that is used 
as a passenger seat and space for goods. 

In this study using the Research and Development method aims to produce 

a product. Ultraviolet Sterilizer Lamp is applied to sterilize the room by illuminating 
the room with a long irradiation time adjusted to the conditions of the room. 

Ultraviolet light is dangerous if exposed directly to humans, so the application of 
the tool is regulated in the air circulation system in the vehicle air conditioner so 
that the light from the lamp is not exposed to the passenger or driver. The results 

of testing activities from a 4 watt UV lamp by direct exposure to dust samples 
require a length of 20 minutes of irradiation for the number of colonies of 207 
cfu/m3. The longer the exposure time of UV light to the object, the number of 

colonies on the object decreases. 

Keywords: Ultraviolet, Dust Sensor, Arduino, Sterilization 


