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BAB V PENUTUP 
 

V.1  Kesimpulan  

Berdasarkan penelitian dan rancangan serta pembahasan tentang 

Rancang Bangun Sistem Pengamanan Parkir Kendaraan Bermotor Berbasis 

Arduino dapat disimpulkan : 

1. Rancang bangun sistem pengamanan parkir kendaraan bermotor 

berbasis arduino dapat terealisasi menjadi sebuah prototype yang 

dapat bekerja dengan baik sesuai perintah yang telah dirancang 

dan dimasukan ke kedalam sistem tersebut sesuai keinginan 

peneliti. 

2. Monitor akan menampilkan”AMAN/WASPADA/BAHAYA”. Dan LED 

berwarna”HIJAU/KUNING/MERAH”. Dan buzzer bekerja dengan 

cara menerima sinyal dari sensor jarak yang memindai objek 

didepan mauapun dibelakang. 

3. Prototype yang digunakan terbuat dari replika kendaraan roda 

empat yang terbuat dari triplek sehingga memudahkan peneliti 

untuk membuatnya. 

V.2 Saran 

Saran pada penelitian ini adalah sebagai berikut:  

1. Terdapat kekurangan pada penelitian ini contohnya masih 

menggunakan replika mobil. Sehingga peneliti menyarankan agar 

mengembangkan menjadi kendaraan mobil yang sesungguhnya. 

2. Bahasa pemrograman dan komponen pada rancangan penelitian 

ini masih belum sempurna sehingga dibutuhkan perbaikan dan 

penyempurnaan program. 

3. Pemilihan komponen sensor yang akan diimplementasikan 

terhadap kendaraan sesungguhnya harus diperhatikan agar 

bekerja dengan baik tanpa mengganggu kinerja dari kendaraan 

tersebut. 

4. Pemasangan alat harus berhati-hati dengan SOP yang baik dan 

benar agar tidak terjadi kecelakaan dan memelihara keawetan alat. 
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