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INTISARI

Pada zaman yang modern ini perkembangan teknologi yang semakin maju
dan berkembang namun masih saja terdapat kecelakaan pada saat kendaraan
parkir, Dikarenakan tidak adanya sistem peringatan yang mendeteksi jarak posisi
parkir. Dalam hal ini kendaraan yang berkeselamatan harus memiliki sensor
pengamanan parkir yang dapat meminimalisir dan membantu pada saat proses

parkir.

Metode yang digunakan pada penelitian ini adalah Research and
Depelopment(R&D) yang merupakan pengembangan yang mengarah dari suatu

produk,desain, dan proses yang lebih baik lagi dari sebelumnya.

Komponen utama pendukung penelitian ini adalah sensor ultra sonik, arduino
uno, lcd, led, dan buzzer, sistem ini bekerja pada saat kendaraan akan melakukan
parkir. Kelebihan alat yang akan dibuat ini dibanding dengan alat sebelumnya
adalah terdapat informasi jarak yang ditampilkan pada Ilcd “aman”,
“waspada”,"bahaya”, dan pada jarak tertentu akan mengurangi lajunya secara
otomatis. Hasil pengujian dilakukan dengan menjalankan sistem pengaman parkir
dan sistem dapat berjalan dengan baik. Jarak rata-rata yang yang dideteksi sistem

pengamanan parkir adalah 45 cm sebagai jarak bahaya dan jarak 80 cm waspada.

Kata-kata kunci : Sistem pengaman parkir, Sensor ultra sonik HC-SR 04,
Arduino uno, Lcd, Motor driver
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ABSTRACT

In this modern era the development of technology is increasingly advanced and
developing but there are still accidents when vehicles park, because there is no warning
system that detects the distance of parking positions. In this case, a secure vehicle must

have parking security sensor that can minimalize and help during the parking process.

The method used in this study is Research and Development (R&D) which is the

development that leads to a product, design, and process that is better than before.

The main components supporting this research are ultra sonik, Icd, led, and buzzer,
this system works at the time the vehicle will do parking. The advantage of this tool
compared to the previous tool is that there is distance information displayed on the Icd
“safe”, “alert”, “danger”, and at acertain distance will reduce the rate automatically. The
test results are done by running a parking safety system and the system can run properly.
The average distance detected by the parking security system is 45 cm as a danger

distance and distance of 80 cm alert.

Keywords : parking safety system, HC-SR 04 ultra sonik, arduino uno, Icd, motor

driver
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