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INTISARI 

 

 Sistem Posisi Global atau biasa dikenal dengan GPS (Global Positioning 

System) yaitu sistem satelit navigasi yang dirancang untuk melacak posisi 

kendaran. Dalam konteks ini, GPS (Global Positioning System) digunakan pada 

sistem pemantau posisi kendaraan secara umum, informasi waktu di hampir 

semua tempat di muka bumi, setiap saat dalam kondisi cuaca apapun.  

 Dunia informasi saat ini tidak bisa terlepas dari teknologi, begitu juga 

dengan teknologi sistem pemantau posisi kendaraan agar memudahkan para 

pengguna dalam mengetahui letak posisi dan kecepatan kendaraan tersebut saat 

digunakan. Maka dari itu dibuatlah sebuah simulasi sistem pemantau lokasi dan 

kecepatan yang menggunakan beberapa komponen salah satunya GPS dan 

modul MPU6050 agar mencapai suatu solusi dari permasalahan ini. Simulasi alat 

ini akan mendapatkan letak posisi dan kecepatan yang akan dikirim ke aplikasi 

WhatsApp. 

 Dalam penelitian ini, didapatkan bahwa dalam sistem pemantauan posisi 

dapat mengetahui letak atau posisi dengan bantuan sensor GPS U-Blox Neo-6M 

yang berfungsi mencari lokasi, modul MPU6050 sebagai pemantau kecepatan lalu 

modul NodeMCU yang terintegrasi dengan WhatsApp API sebagai perantara 

pengolahan data menuju ke aplikasi WhatsApp pengguna, yang dimana akan 

memunculkan link google maps dan kecepatan.  

Kata kunci: GPS, Kecepatan, Sistem pemantauan Lokasi.  
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ABSTRACT 

  

Global Positioning System or commonly known as GPS is a navigation 

satellite system designed to track the position of the vehicle. In this context, GPS 

(Global Positioning System) is used in public vehicle position monitoring systems, 

speed and time information in almost every place on earth, at any time in any 

weather conditions.  

  The world of information today is inseparable from technology, as well as 

the technology of vehicle position monitoring system to make it easier for users 

to know the position and speed when used. Therefore, a simulation of a vehicle’s 

location and speed monitoring system was created that used several coponents, 

including GPS and MPU6050 modules, to achieve a solution to this problem. The 

simulation of this tool will get the position and speed that will be sent to 

WhatsApp application. 

 In this study, it was found that position monitoring system can find out 

the location or position  with the help of U-Blox Neo-6M GPS sensor that serves 

to find the location, MPU6050 module as a speed monitor and NodeMCU module 

integrated with WhatsApp API as an intermediary for data processing to the 

user’s WhatsAPP application, which will bring up google maps links and speed. 

 Keyword: GPS, Speed, position monitoring system.  

 


