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INTISARI

Banyaknya kasus kecelakaan lalu lintas tidak hanya menyebabkan kematian
dan kerusakan kendaraan bermotor tetapi juga mengakibatkan penyakit yang
serius dan kecacatan seumur hidup. (Nurliana & Supani, 2018). Faktor kelalaian
manusia menjadi penyebab utama kecelakaan. Kelalaian manusia dapat berupa
melanggar peraturan lalu lintas dan rambu - rambu dan pengemudi yang
disebabkan pengemudi tidak konsentrasi, mengantuk, kelelahan, menggunakan
HP saat mengemudi. Manusia seringkali lalai dengan waktu mengemudi dan
kecepatan kendaraan. Umumnya jika dirasa mampu maka akan terus dilanjutkan
sampai tujuan dan jika merasa kondisi lalu lintas sepi akan memacu kendaraan
dengan kecepatan tinggi. Durasi mengemudi diatur dalam UU no 22 tahun 2009
dan batas kecepatan kendaraan diatur dalam PM No. 111 tahun 2015.Penelitian
ini dibuat untuk mengurangi kecelakaan pada moda transportasi darat yang
disebabkan oleh factor manusia. Untuk itu dibuat alat untuk memonitoring

pengemudi yang dilakukan oleh perusahaan operator bus.

Penelitian menggunakan metode waterfall yaitu untuk proses pembuatan
alat secara berurutan kebawah. Melakukan pengumpulan data dengan study
pustaka dan observasi. Data penelitian menggunakan data primer (data asli atau
data baru) dan data sekunder (data yang diperoleh dari berbagai sumber) serta
menentukan alat dn bahan yang akan digunakan dalam penelitian. Pembuatan alat
yang meliputi proses pembuatan perangkat keras dan perancangan perangkat

lunak .

Pembuatan alat ini menggunakan microcontroller yang kompatibel dengan
modul wifi serta dengan komponen — komponen yang berperan penting dan
terkoneksi dengan android diapliksi bylink. Alat ini bekerja jika roda berputar maka
akan menghitung dengan otomatis, selama roda berputar sensor menghitung
durasi mengemudi dan kecepatan mengemudi jika pengemudi melebihi batas yang
telah ditentukan makan akan muncul peringatan berupa suara oleh buzzer,
tampilan pada LCD dan ke android diaplikasi bylink yang terpantau dioperator bus

dengan harapan akan ada panggilan kepada kru bus.

Kata kunci: kecelakaan lalu lintas, operasional mengemudi , android
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ABSTRAK
The number of cases of traffic accidents not only causes death and damage

to motor vehicles but also causes serious illness and lifelong disability. (Nurliana &
Supani, 2018). The factor of human negligence is the main cause of accidents.
Human negligence can take the form of violating traffic rules and signs and drivers
caused by drivers not concentrating, drowsy, tired, using cellphones while driving.
Humans are often negligent with driving time and vehicle speed. Generally, if you
feel you are capable, you will continue to reach your destination and if you feel the
traffic conditions are low, you will drive the vehicle at high speed. The duration of
driving is regulated in Law No. 22 of 2009 and the speed limit of vehicles is
regulated in PM No. 111 of 2015. This study was made to reduce accidents on land
transportation modes caused by human factors. For this reason, a tool for
monitoring drivers is made by the bus operator company.

The research uses the waterfall method, namely for the process of making
tools sequentially downwards. Collecting data with literature study and
observation. The research data uses primary data (original data or new data) and
secondary data (data obtained from various sources) and determines the tools and
materials to be used in the research. Making tools which includes the process of
making hardware and designing software.

The manufacture of this tool uses a microcontroller that is compatible with
the wifi module as well as with components that play an important role and are
connected to the Android by link application. This tool works if the wheel rotates
it will calculate automatically, as long as the wheel rotates the sensor calculates
the duration of driving and driving speed if the driver exceeds the predetermined
limit, @ warning will appear in the form of a sound by the buzzer, the display on
the LCD and the Android bylink application which is monitored by the bus operator
in the hope that there will be a call to the bus crew.

Keywords: traffic accidents, driving operations, android

Keywords: traffic accidents, driving operations, android
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