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INTISARI

Transportasi adalah perpindahan manusia atau barang dari satu tempat ke
tempat lainnya dengan menggunakan sebuah kendaraan yang digerakkan
oleh manusia atau mesin. Transportasi digunakan untuk memudahkan manusia
dalam melakukan aktivitas sehari-hari. Kementerian Perhubungan telah
mengeluarkan Peraturan Menteri Perhubungan Nomor 111 tahun 2015 mengenai
tata cara penetapan batas kecepatan kendaraan bermotor. Harapan dari
peraturan tersebut bisa menekan angka kecelakaan. Kecepatan Rata-rata
Perjalanan adalah kecepatan bergerak kendaraan secara rata- rata seperti yang
tertera pada speedometer kendaraan selama waktu pelayanan dengan maksimal
kecepatan paling tinggi 50 km/jam (lima puluh kilometer per jam) untuk jalan
dalam kota.

Berdasarkan hal tersebut, penelitian ini dibuat untuk merancang bangun
alat yang akan membatasi kecepatan kendaraan secara otomatis berbasis
mikrokontroler arduino uno. Tahapan pembuatan Rancang bangun alat ini yakni
pembuatan rangkaian komponen pada Software Fritzing, pembuatan program
atau coding (sketch) pada Arduino IDE, perakitan komponen alat pada media
prototype serta pengujian alat tersebut apakah sudah berfungsi dengan baik atau
tidak.

Kinerja rancang alat ini dapat diperoleh dari pembaca kecepatan putaran
dari sensor Infrared (IR) yang kemudian data akan diteruskan ke Arduino dan di
tampilakan pada LCD. Ketika sensor Infrared (IR) menerima putaran kecepatan
lebih dari 50 kmh, arduino akan memerintah solenoid untuk bekerja yang
sebagai saklar otomatis untuk memberikan tekanan sehingga pedal gas terkunci
dan tidak dapat diinjak atau tidak dapat menambah kecepatan, jika putaran
kecepatan kurang dari 50 kmh maka solenoid tidak bekerja. Berdasarkan
penelitian ini dapat disimpulkan bahwa Rancang bangun alat pembatas
kecepatan kendaraan secara otomatis berbasis mikrokontroler Arduino uno dapat
terealisasi menjadi sebuah alat namun belum dapat disimulasikan langsung pada

kendaraan.
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Kata kunci : Transportasi, Sensor Infrared (IR), Solenoid, Arduino Uno,
kecepatan
ABSTRACT

Transportation is the movement of people or goods from one place to
another by using a vehicle driven by humans or machines. Transportation is used
to make it easier for humans to carry out daily activities. The Ministry of
Transportation has issued Regulation of the Minister of Transportation Number
111 of 2015 regarding the procedure for determining the speed limit of
motorized vehicles. The hope of this regulation can reduce the number of
accidents. Average Travel Speed is the average moving speed of the vehicle as
stated on the vehicle speedometer during the service time with a maximum

speed of 50 kmh (fifty kilometers per hour) for inner-city roads.

Based on this, this research was made to design a tool that will imit the
speed automatically with Arduino Uno microcontroller based vehicle. The
research method used is Research and Development which is a method to
produce a product, The stages of making the design speed limiting device of an
automatic vehicle based on the Arduino uno microcontroller, namely making a
series of components in the Fritzing Software, making programs or coding
(sketch) on the Arduino IDE, assembling tool components on media prototype
and testing the tool whether it is functioning properly or not.

The performance of the design speed limiting device of an automatic
vehicle based on the Arduino uno microcontroller can be obtained by reader
rotating speed from sensor Infrared (IR) then the data will be forwarded to the
Arduino and displayed on the LCD. When the sensor Infrared (IR) receives a
rotation speed of less than 50 kmh, Arduino which is programmed as an
automatic switch will not work, if the rotation speed of more than 50 kmh is
received by the Infrared (IR) sensor then Arduino will automatically work
according to the programming, it will be move the solenoid. Based on this
research, it can be concluded that the design of an automatic vehicle speed
limiting device based on the Arduino uno microcontroller can be realized into a

tool but can't be simulated directly on a vehicle.
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