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INTISARI 

 

Dalam berkendara tentunya memerlukan perlengkapan yang menunjang 

keselamatan dan keamanan. Terutama apabila menggunakan sepeda motor 

diharuskan mengenakan helm dan perlengkapan berkendara lainnya. Selain 

menjadi syarat utama dalam berkendara, helm juga membantu menghalangi 

masuknya air kewajah / mata ketika hujan turun. Sehingga tidak mengganggu 

jarak padang pengemudi dalam berkendara. 

Saat ini angka kecelakaan yang terjadi pada saat berkendara dapat 

disebabkan oleh beberapa faktor yaitu fakor lingkungan / alam, faktor manusia 

dan faktor kendaraan. Apabila faktor lingkungan / alam terjadi pada saat kita 

berkendara, hal tersebut dapat dicegah dengan melengkapi perlengkapan yang 

sesuai standar keselamatan dan keamanan dalam berkendara. 

Pembuatan wiper helm otomatis berbasis arduino uno dan sensor hujan 

dapat membantu mengurangi benda asing yang menempel atau mengenai kaca 

helm. Alat tersebut menggunakan mikrokontroler yaitu arduino uno ditambah 

dengan sensor hujan dan motor servo  sebagai penggerak wiper. Misalkan 

dengan ditambahkannya wiper helm otomatis diharapkan pengendara kendaraan 

bermotor dapat mengurangi gerakan untuk membersihkan kaca dan dapat fokus 

dalam berkendara. Karena jarak pandang yang menghalangi helm tersebut 

sudah dibantu oleh wiper helm otomatis. 

  

 

Kata kunci : Wiper, Arduio uno dan sensor hujan 
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ABSTRACT 

 

In driving, of course, requires equipment that supports safety and 

security. Especially when using a motorbike, you are required to wear a helmet 

and other riding equipment. In addition to being the main requirement for 

driving, a helmet also helps prevent water from entering your face/eyes when it 

rains. So that it does not interfere with the distance of the driver's field in driving. 

Currently the number of accidents that occur while driving can be caused 

by several factors, namely environmental / natural factors, human factors and 

vehicle factors. If environmental / natural factors occur when we drive, this can 

be prevented by equipping equipment that meets safety and security standards 

in driving. 

The manufacture of arduino uno-based automatic helmet wipers and rain 

sensors can help reduce foreign objects adhering to or hitting the helmet glass. 

The tool uses a microcontroller, namely Arduino Ino plus a rain sensor and servo 

motor as a wiper drive. For example, with the addition of an automatic helmet 

wiper, it is hoped that motorists can reduce the movement to clean the glass and 

can focus on driving. Because the visibility that blocks the helmet has been 

assisted by an automatic helmet wiper. 
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