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INTISARI

Faktor keamanan dan kewaspadaan merupakan hal yang penting dalam
mengurangi atau mencegah pencurian. Dalam hal ini dibutuhkan sebuah sistem
informasi yang dapat meningkatkan keamanan kendaraan yang nantinya
diharapkan mampu menurunkan kasus angka pencurian dan mengetahui dimana
lokasi kendaraan ketika terjadi pencurian. sistem yang mampu mengontrol
kendaraan dan mempermudah dalam hal pengawasan yang dapat mengetahui titik

koordinat langsung melalui Aanagphone.

Metode Penelitian yang digunakan pada Penelitian ini adalah Research and
Development merupakan metode untuk menghasilkan dan menyempurnakan
produk yang pernah diteliti sebelumnya. Uji coba produk sangat menentukan
berhasil atau tidaknya alat yang telah dirancang peneliti. Prosedur yang
dilaksanakan dalam penelitian "Rancang Bangun Sistem Keamanan Dan
Pencegahan Pencurian Kendaraan Menggunakan Metode Gps Tracking Berbasis
Mikrokontroler Arduino Uno’ mengadaptasi pada model pengembangan Analize,

Design, Development, Implementation and Evaluation (ADDIE).

Dari penelitian ini dihasilkan rancangan alat sistem SMS untuk
meningkatkan keamanan serta mencegah pecurian dengan memutuskan arus
listrik pada kendaraan dan fitur Jp Camera. Nantinya akan mempermudah pemilik
kendaraan dalam menemukan lokasi kendaraan menggunakan metode GPS

Tracking yang bisa kita akses melalui Aandphone.

Kata kunci: GPS tracking, hanaphone, IP Camera, mikrokontroler.



ABSTRACT

Factors of security and vigilance are important in reducing or preventing
theft. In this case, an information system is needed that can improve vehicle
security which is later expected to reduce the number of theft cases and find out
where the vehicle is when the theft occurs. a system that is able to control the
vehicle and make it easier in terms of supervision that can find out the coordinates

directly through the cellphone.

The research method used in this study is Research and Development,
which is a method to produce and improve products that have been studied
previously. Product trials determine the success or failure of the tools that have
been designed by researchers. The procedure carried out in the research
"Designing a Security System and Vehicle Theft Prevention Using the Arduino Uno
Microcontroller-Based Gps Tracking Method" adapts development model from the

Analyze, Design, Development, Implementation and Evaluation (ADDIE).

This research resulted in the design of an SMS system tool to improve
security and prevent theft by disconnecting the electric current in the vehicle and
the Ip Camera feature. Later it will make it easier for vehicle owners to find the
location of the vehicle using the GPS Tracking method that we can access via

handphone.

Keywords: GPS tracking, handphone, IP Camera, mikrokontroler.
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