BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN

V.1 KESIMPULAN

Berdasarkan hasil pengujian perancangan alat yang sudah dilaksanakan
dalam RANCANG BANGUN PROTOTYPE ROBOT ARM BERBASIS ARDUINO UNO
UNTUK MEMBANTU PEMINDAHAN LIMBAH B3 OLI BEKAS PADA BENGKEL
OTOMOTIF sehingga dapat dibuat beberapa kesimpulan sebagai berikut:

1. Telah selesai dibangun syuatu prototype yang berbentuk lengan robot yang
dapat membantu dalam pemindahan limbah B3 oli bekas yang ada pada
bengkel otomotif.

2. Prototype ini dapat berjalan dengan baik sesuai dengan fungsi dan dapat
beroperasi dengan lancar, robot arm ini dapat mengangkat beberapa objek
yang di capit nya dan memindahkan nya.

V.2 SARAN

Alat ini dapat menjadi suatu refrensi penelitian untuk selanjutnya dan
diaharapkan pada penelitian selanjutnya dapat dikembangkan kembali sehingga
jauh lebih baik lagi, oleh karena itu penulis memberikan saran sebagai berikut:

1. Membangun robot arm ini menggunakan bahan yang lebih kuat sehingga
dapat digunakan dikehidupan sehari hari

2. Menambahkan desain yang lebih baik pada robotarm agar lebih terlihat
lebih menarik dan dapat menjadi suatu barang yang bernilai tinggi.
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