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INTISARI

Limbah B3 merupakan sebagai suatu buangan atau limbah yang sifat dan
konsentrasinya mengandung zat yang beracun dan berbahaya. Sehingga secara
langsung maupun tidak langsung dapat merusak lingkungan, menggagu
kesehatan, dan mengancam kelangsungan hidup manusia serta organisme
lainnya. Khusus nya limbah dari bengkel otomotif atau biasa disebut limbah
otomotif merupakan jenis limbah yang dihasilkan oleh bengkel bengkel otomotif.

limbah B3 ini tidak dapat dianggap remeh karena selain memiliki dampak
buruk tehadap lingkungan, juga dapat memberikan dampak buruk terhadap
kesehatan manusia untuk waktu yang akan datang dikarenakan memiliki sifat yang
beracun. Begitu juga dengan limbah dari bengkel otomotif yang mana berkaitan
langsung dengan manusia, kita ketahui bahwa jenis limbah otomotif itu beragam
jenisnya dan memiliki karakter yang berbeda beda, yang pasti itu semua sangat
beresiko terhadap kesehatan jika terpapar langsung dengan manusia. Terutama

limbah B3 hasil bengkel otomotif ini yaitu oli bekas.

Oleh karena itu kegiatan pemindahan limbah oli bekas ini harus segera
ditangani dengan cara menggantikan tenaga manusia yang biasa digunakan untuk
melakukannya dengan tenaga benda seperti robot. Robot Arm teknologi ini
mampu menggantikan tenaga manusia yang terbatas agar bisa mengurangi resiko
kecelakaan saat bekerja dalam melakukan pengangkatan dan juga pemindahan
barang barang. Arduino Uno adalah sebuah kit elektronik yang open source, di

desain khusus untuk siapapun yang berminat untuk membuat suatu objek

prototype.

Kata kunci : Oli bekas, Arduino Uno, Robotarm

Xii



ABSTRACT

B3 waste is a waste or waste whose nature and concentration contain
toxic and dangerous substances. So that directly or indirectly can damage the
environment, interfere with health, and threaten the survival of humans and other
organisms. In particular, waste from automotive workshops or commonly called
automotive waste is a type of waste generated by automotive workshops.

This B3 waste cannot be underestimated because in addition to having a
negative impact on the environment, it can also have a negative impact on human
health in the future due to its toxic nature. Likewise with waste from automotive
workshops which are directly related to humans, we know that the types of
automotive waste are of various types and have different characters, which of
course are very risky to health if exposed directly to humans. Especially the B3
waste from this automotive workshop, namely used olil.

Therefore, the activity of removing used oil waste must be handled
immediately by replacing the human power that is usually used to do it with the
power of objects such as robots. Robot Arm technology is able to replace limited
human power in order to reduce the risk of accidents when working in lifting and
moving goods. Arduino Uno is an open source electronic kit, specially designed for

anyone interested in making a prototype object.

Keywords. Used oil, Arduino Uno, Robot arm
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