BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

V.1 Kesimpulan

Berdasarkan uraian pembahasan dapat disimpulkan :

1.

Rancang Bangun Alat Ukur Sudut Pergi Kendaraan Berbasis Arduino
Uno Dengan Sensor Mpu 6050 diawlai dengan merakit komponen
fritzing, pemograman arduino IDE, melakukan verifikasi program
arduino, merakit alat, merakit push button, merakit sensor Mpu 6050,
merakit laser, merakit saklar, merakit dan mengecek fungsi lcd, dan
dilakukan uji coba sampai dengan hasil akhir dan berfungsi.

Cara kerja Rancang Bangun Alat Ukur Sudut Pergi Kendaraan Berbasis
Arduino Uno Dengan Sensor Mpu 6050 adalah mengunakan sensor
Mpu 6050 yang dapat mengukur kemiringan sudut, hasil pengukuran
ditampilkan LCD sehingga penguji dapat mengetahui sudut yang
diukur.

V. 2 Saran
Saran pemanfaatan Rancang Bangun Alat Ukur Sudut Pergi Kendaraan

Berbasis Arduino Uno Dengan Sensor Mpu 6050 adalah sebagai berikut :

1.

Pemograman alat ini masih belum sempurna, untuk penelitan
selanjutnya bisa disempurnakan lagi.

Penelitian selanjutnya dapat menggunakan sensor yang dapat
membaca lebih presisi.

Dapat menyempurunakan desain alat yang lebih mudah untuk

digunakan.
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