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INTISARI

Transportasi pada era modern ini merupakan kebutuhan primer untuk
semua orang. Seiring berkembangnya zaman jumlah transportasi berbanding
lurus dengan tingkat kejadian kecelakaan lalu lintas. Alat pendeteksi kecelakaan
kendaraan adalah alat yang dapat mendeteksi terjadinya kecelakaan pada
kendaraan roda empat khususnya mobil dan bus. Oleh karena itu, dilakukan
penelitian untuk mengurangi kejadian kecelakaan lalu lintas dan mengurangi
keterlambatan penanganan kecelakaan sehingga diperlukan secara detail
informasi kecelakaan yang dibutuhkan pada sistem pendeteksi kecelakaan
dengan menggunakan teknologi Internet of Things.

Alat ini terdiri dari sensor wltrasonic dan sensor accelerometer sebagai
pendeteksi kecelakaan, arduino uno sebagai mikroprosesor dan modul wemos d1
mini yang terdiri dari GPS sebagai penentu lokasi kecelakaan dan untuk mengirim
informasi lokasi kecelakaan kepada pihak perusahaan. Cara kerja alat ini adalah
apabila sensor ultrasonic mendeteksi jarak kendaraan lain mendekat dan sensor
accelerometer mendeteksi kemiringan yang terjadi pada sumbu X, Y, dan Z jika
terjadinya kecelakaan, maka arduino akan memerintahkan modul wemos d1 mini
untuk mengirimkan informasi kecelakaan yang sudah dideteksi oleh GPS kepada
pihak perusahaan melalui web server operator.

Berdasarkan penelitian tersebut dapat disimpulkan bahwa sistem
pendeteksi kecelakaan menggunakan teknologi Internet of Things dapat
mendeteksi lokasi, kemiringan, jarak dan waktu terjadinya kecelakaan sehingga
mampu mengurangi kejadian kecelakaan dan mengurangi keterlambatan
penanganan secara detail informasi kecelakaan yang kemudian diolah oleh

sistem pendeteksi kecelakaan berbasis web.

Kata kunci: Sistem Pendeteksi Kecelakaan, Accelerometer, Ultrasonic, GPS,
Web, Internet of Things.
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ABSTRACT

Transportation in this modern era is a primary need for everyone. Along
with the development of the times the number of transportation is directly
proportional to the incidence of traffic accidents. Vehicle accident detection tool
is a tool that can detect the occurrence of accidents on four-wheeled vehicles,
especially cars and buses. Therefore, research is conducted to reduce the
incidence of traffic accidents and reduce delays in handling accidents so that
detailed accident information is needed in an accident detection system using
Internet of Things technology.

This tool consists of an ultrasonic sensor and an accelerometer sensor as
an accident detector, an Arduino Uno as a microprocessor and a Wemos d1 mini
module which consists of GPS as an accident location determinant and to send
accident location information to the company. The way this tool works is that if
the ultrasonic sensor detects the distance of another vehicle approaching and the
accelerometer sensor detects the slope that occurs on the X, Y, and Z axes in the
event of an accident, Arduino will instruct the Wemos di1 mini module to send
accident information that has been detected by GPS to the company through the
operator's web server.

Based on this research, it can be concluded that an accident detection
system using Internet of Things technology can detect the location, slope,
distance and time of the accident so as to reduce the incidence of accidents and
reduce delays in handling detailed accident information which is then processed

by a web-based accident detection system.

Keywords: Accident Detection System, Accelerometers, Ultrasonic, GPS, Web,
Internet of Things.
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