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INTISARI   

 Transportasi telah menjadi kebutuhan pokok bagi masyarakat seluruh 

dunia untuk mencapai suatu tampat tujuan dengan jarak jauh maupun jarak dekat, 

faktor keselamatan dan keamanan merupakan satu kesatuan yang perlu 

diperhatikan bagi pelaku usaha transportasi umum, oleh karena itu perlu dilakukan 

pengembangan dari sistem rem ini adalah untuk meningkatkan pelayanan, 

kenyaman dan keamanan bagi pengguna transportasi umum karena pada 

dasarnya kecelakaan yang sering terjadi diantaranya diakibatkan oleh kegagalan 

fungsi sistem rem. 

 Dalam hal ini peneliti membuat Pemodelan Sistem Rem Cadangan 

Pengganti Rem Utama Berbasis Mikrokontroler bertujuan untuk mempelajari 

semua kegagalan sistem pengereman. Peneliti menggunakan metode Research 

and Development (R&D) dengan membandingakan dengan penelitian sebelumnya 

dan juga pengambilan data dengan melakukan observasi yang dilaksanakan pada 

Laboratorium Politeknik Keselamatan Transportasi Jalan Tegal. 

 Kinerja dari Pemodelan Sistem Rem Cadangan Pengganti Rem Utama 

Berbasis Mikrokontroler pada saat kendaraan berjalan dan terjadi kebocoran pada 

saluran sistem rem. Ini ditandai jika pressure sensor kehilangan tekanan dengan 

menujukan angka 0.0 kPa yang ditampilkan pada layar LCD, Buzzer akan berbunyi 

dan lampu LED akan menyala untuk menunjukan kepada pengemudi bahwa telah 

terjadi kebocoran dan akan menekan switch untuk memindahkan ke saluran rem 

cadangan, rem cadangan ini hanya digunakan ketika belum menemukan bengkel 

terdekat, setelah menemukan bengkel dan saluran rem utama terlah diperbaiki 

makan akan switch untuk mengaktifkan saluran rem utama agar kembali seperti 

semula, jumlah tekananan pada reservoir tank prototype ini berjumlah 97 kPa 

sedangkan pada kendaraan bus sebesar 740 – 840 kPa. 

Kata Kunci : Rem cadangan, Pressure Sensor MPX4520AP, Arduino  
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ABSTRACT 

 Transportation has become a fundamental need for communities around 

the world to reach a destination both long and near, the safety and safety factor 

being a unit that needs attention for those in public transportation, therefore 

development of this braking system is to increase service, Comfort and safety for 

public transport users, many of which are basically due to frequent accidents 

resulting from a malfunction in the braking system. 

 In this regard researchers modeled the backup brake system of 

microcontrollers based primarily to study all the failed braking system. Researchers 

use the method of research and development (R&D) by comparison with previous 

studies and data retrieval by observation carried out in the laboratory for 

polytechnic road safety. 

 The performance of modelling the backup brake system replacement main 

microcontrollers as the vehicle is running and the brake line leaks. The spare brake 

was only used when it had not yet found the nearest garage, having recovered the 

main brake line and the main brake line had been repaired feeding will switch to 

turn the main brake line back into place, the amount of pressure on the prototype 

tank reservoir of 97 kpa while on the bus of 740 – 840 kpa. 

Keyword: backup brakes, pressure sensor MPX4520AP, arduino 

 


