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INTISARI

Terminal di kota tegal merupakan salah satu penunjang dari jalannya
perekonomian. Namun terminal di Kota Tegal belum menjalankan perannya
sebagai prasarana yang baik. Ketidaktepatan waktu kedatangan dan
keberangkatan bus masih menjadi problem bagi masyarakat. Jadi diperlukan
penjadwalan yang terorganisir untuk memenuhi pelayanan masyarakat. Namun
kenyataanya masih banyak supir bus tanpa melakukan antrian untuk pengecekan
kendaraan, baik di pos keberangkatan maupun kedatangan, sehingga perlu
ditingkatnya pengecekan di pos pencatatan agar dapat dilihat input grafik
penumpang. Melihat masalah yang terjadi maka penelitian ini berupaya untuk
menghadirkan solusi alternatif untuk meningkatan keteraturan dan pencatatan
data bus. Dari segi keselamatan berfungsi Dapat menambah Prasarana yang ada
diterminal kota tegal karena belum adanya palang pintu otomatis atau portal
dijalur keluar bus dan dari segi kenyamanan Dari prototype palang pintu tersebut
dapat berfungsi juga untuk memudahkan petugas dalam proses pencatatan pada
saat bus akan keluar dari jalur keberangkatan dan bus lebih teratur dan
terjadwal pada saat keluar.Tujuan dari penelitian ini untuk membuat alat
prototype  palang pintu otomatis pada jalur keberangkatan bus berbasis
mikrokontroler arduino uno.

Metode yang digunakan dalamm penelitian ini adalah Metode Penelitian dan
Pengembangan ( Research and Development ). Cara kerja alat yaitu ketika
sensor proximity mendeteksi kendaraan Selanjutnya tampilan akan muncul di
LCD tanggal , bulan, tahun. Sensor akan bekerja dapat dilihat dengan lampu
yang menyala merah. lalu akan muncul input print bus pada layar LCD
selanjutnya input kendaraan dengan menekan keypad, jika sudah apabila bus
terverifikasi akan muncul Bus accepted pada tampilan LCD dan portal pada moto
servo terbuka, setelah bus lewat dan terverifikasi motor servo akan otomatis
tertutup kembali.

Dari penelitian ini akan menghasilkan sebuah prototype dari palang pintu
otomatis dengan sistem pendekteksi berbasis sensor yang dapat mempermudah
pencatatan plat nhomor. Rancang Bangun Palang Pintu Otomatis Sensor dapat
terealisasi menjadi sebuah rangkaian alat simulasi, namun belum bisa
disimulasikan secara langsung dilapangan karena masih dalam bentuk prototipe
dan perlu pengembangan lebih lanjut dipenelitian selanjutnya agar lebih mudah
dan ringkas di system informasi setiap bus yang sudah keluar serta beberapa
komponen-komponen alat sepeti motor servo yang perlu diperbarui.

Kata Kunci : Prototype, Palang Pintu Otomatis, Arduino.
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ABSTRACT

The terminal in tegal city is one of the support of the economic road. But the
terminal in Tegal City has not carried out its role as a good infrastructure. The
inaccuracy of bus arrival and departure times is still a problem for the
community. So it takes organized scheduling to meet community service. But in
fact there are still many bus drivers without queuing for vehicle checks, both at
departure and arrival posts, so it is necessary to check at the recording post so
that it can be seen passenger graphic input. Looking at the problems that occur,
this study seeks to present alternative solutions to increase the regularity and
recording of bus data. In terms of safety functioning can add infrastructure in the
city of Tegal because there is no automatic doorstop or portal on the bus exit line
And in terms of convenience, the prototype doorstop can also serve to facilitate
officers in the recording process when the bus will exit the departure lane and
the bus is more regular and scheduled at the time of exit. The purpose of this
study is to create an automatic doorstop prototype tool on the departure path of
the bus based on arduino uno microcontroller.

The method used in this research is the Research and Development Method (
Research and Development ). The way the tool works is when the proximity
sensor detects the vehicle Next the display will appear in the LCD date, month,
year. The sensor will work can be seen with a light that lights up in red. then
there will appear input print bus on the LCD screen then the vehicle input by
pressing the keypad, if it is if the bus is verified will appear Bus accepted on the
LCD display and portal on the open moto servo, after the bus passes and verified
the servo motor will automatically close again.

From this research will produce a prototype of the automatic doorstop with a
sensor-based technology system that can facilitate the recording of license
plates. The Sensor Automatic DoorStop Design can be realized into a series of
simulation tools, but it cannot be simulated directly on the ground because it is
still in the form of a prototype and needs further development in the next study
to be easier and more concise in the information system of each bus that has
come out and some components of tools such as servo motors that need to be
updated.

Keywords. Prototype, Automatic DoorStop, Arduino.
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