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INTISARI 

 

Pertumbuhan kendaraan yang pesat di Indonesia tidak dibarengi dengan perilaku 
yang berkeselamatan. Menurut dari data TMC Polda Metro Jaya dalam Operasi 
Patuh Jaya 2020 sebanyak 2.936 sepeda motor dan 1.049 roda empat melanggar 
marka stop line. Melihat banyaknya data jumlah kendaraan bermotor dan data 
melanggar marka stopline maka penelitian ini berusaha untuk menghadirkan solusi 
dan inovasi alternatif untuk meningkatkan keselamatan dan kepatuhan pengguna 
jalan terhadap marka stopline. Tujuan dari penelitian ini untuk membuat sebuah 
alat prototype pendeteksi pelanggar marka stopline berbasis mikrokontroler 
arduino uno. metode yang digunakan dalam penelitian ini adalah R&D, 
pengembangan dilakukan untuk membuat atau memperbarui suatu produk serta 
penerapan inovasi baru. Pembuatan ini juga berdasar pada prototype sebelumnya 
yang kemudian dikembangkan dengan adanya pendukung lain. Dilakukan dengan 
menganalisa kelemahan serta merancang pembaharuan pada prototype. Cara 
kerja dari alat ini yaitu ketika sensor LDR  dan laser menangkap keberadaan 
kendaraan yang melewati marka stopline maka dari sensor laser sendiri ialah untuk 
mengirim sinar laser yang akan dideteksi oleh sensor ldr dimana sensor ldr akan 
mendeteksi pelanggar lalu lintas Yang melewati marka stopline. ISD dan speaker 
yang nantinya akan memberikan informasi kepada pelanggar yang melewati marka 
stop line. 

Kata Kunci: Sensor Light Dependent Resistor, Sensor Laser, Mikrokontroler 
Arduino Uno, Marka Stopline. 
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ABSTRACK 

 

The rapid growth of vehicles in Indonesia is not accompanied by safe behavior. 
According to data from the TMC Polda Metro Jaya in Operation Patuh Jaya 2020 
as many as 2,936 motorcycles and 1,049 four-wheelers violated stop line markings. 
Seeing the large number of data on the number of motorized vehicles and data 
violating stopline markings, this study seeks to present alternative solutions and 
innovations to improve road user safety and compliance with stopline markings. 
The purpose of this research is to make a prototype tool for detecting stopline 
marker violators based on the Arduino Uno microcontroller. the method used in 
this research is R&D, development is carried out to create or update a product as 
well as the application of new innovations. This manufacture is also based on the 
previous prototype which was later developed with other supporters. This is done 
by analyzing weaknesses and designing updates to the prototype. The way this 
tool works is that when the LDR sensor and laser capture the presence of vehicles 
passing through the stopline markings, the laser sensor itself is to send a laser 
beam which will be detected by the LDR sensor where the LDR sensor will detect 
traffic violators passing through the stopline markings. ISD and speakers which 
will later provide information to violators who pass the stop line markings. 

Keywords: Light Dependent Resistor Sensor, Laser Sensor, Arduino Uno 
Microcontroller, Stopline Marking. 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


