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BAB V  

PENUTUP 

 

V.I Kesimpulan 

Berdasarkan hasil analisa, maka dapat disimpulkan bahwa : 

1. Pada kajian penggunaan kamera mundur (reverse camera) pada truk 

untuk mengetahui tingkat efektivitas kamera mundur (reverse 

camera) dengan penyebaran kuisioner before after memperoleh hasil 

melalui uji Paired Samples T-Test Nilai dari Sig. (2-tailed) adalah 

0.023, dimana nilai ini kurang dari 0,05, sehingga keputusan yang 

diambil adalah H0 ditolak atau Ha diterima. Kesimpulan yang dapat 

diambil adalah penggunaan kamera mundur (reverse camera) sebagai 

alat bantu bagi pengemudi truk efektif meningkatkan kenyamanan 

dan keselamatan berkendara.  

2. Hasil pemasangan kamera mundur (reverse camera) pada truk 

memiliki 3 titik pemasangan, berdasarkan hasil yang diperoleh dari 

para supir truk lebih optimal di bagian 1 yaitu di bagian bawah terluar 

truk karena gambar lebih terlihat optimal tetapi dibutuhkan sebuah 

alat pengaman yang lainnya untuk melindungi kamera agar tidak 

tertimpa saat bongkar muat truk. 

 

V.II Saran  

Berdasarkan hasil penelitian yang telah dilakukan, maka ada beberapa 

saran yang dapat diberikan kepada beberapa pihak, yaitu: 

1. Perlu penelitian lanjutan diharapkan bisa lebih melengkapi bagian – 

bagian blind spot  yang lainnya seperti sisi bagian kiri, bagian kanan 

dan depan pada truk agar para supir truk bisa lebih nyaman dan aman 

saat mengemudikan kendaraan. 

2. Semoga kedepannya penelitian ini bisa menjadi bahan pertimbangan 

dari pemerintah di Indonesia untuk mewajibkan pemasangan  kamera 

mundur ( reverse camera) pada truk dengan alasan keselamatan dan 

kenyaman dalam berkendara. 
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