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BAB V

PENUTUP

Kesimpulan

Berdasarkan hasil penelitian rancang bangun alat pengukur spefling

roda kemudi berbasis mikrokontroler yang dilaksanakan di Unit Pelaksana

Teknis Pengujian Kendaraan Dinas Perhubungan Kota Tegal, maka dapat

penulis simpulkan sebagai berikut :

1.

Rancang bangun alat pengukur spelling roda kemudi berbasis
mikrokontroler dapat diterapkan dan bisa berfungsi sebagai alat bantu
penguijian kendaraan bermotor namun kapasitas dari desain alat, penulis
hanya dapat mengukur spelling roda kemudi dengan diameter roda
kemudi 310 mm sampai 485 mm.

. Kinerja rancang bangun alat pengukur spelling roda kemudi berbasis

mikrokontroler menggunakan sensor MPU-6050 sebagai pengukur sudut
kemiringan dan sensor potentiometer rotary sebagai pengukur diameter
roda kemudi sesuai dengan pemrograman yang telah dirancang untuk
mengukur spelling roda kemudi kemudian ditampilkan hasilnya pada
layar LCD. Namun terdapat kekurangan sensor yang digunakan masih
rentan terhadap getaran, sehingga penulis melakukan penelitian dengan
kendaraan mesin dimatikan. Dari hasil pengujian alat, keakurasian rata-
rata pengukuran diameter roda kemudi mendapatkan penyimpangan
0,49%, keakurasian rata-rata hasil pengukuran spelling roda kemudi
mendapatkan penyimpangan 3,52%, dan rata-rata menghasilkan

efisiensi waktu rata-rata -23,33%.

Saran

Berdasarkan pembuatan dan penerapan alat pengukur spelling

roda kemudi berbasis mikrokontroler, terdapat beberapa saran yang akan

penulis sampaikan, yaitu sebagai berikut :

1. Pemanfaatan produk

Pada penelitian selanjutnya bisa diterapkan dengan baik pada gedung
pengujian kendaraan bemotor sebagai alat bantu pengujian spelling

roda kemudi guna peningkatan efisiensi waktu.
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2. Pengembangan lebih lanjut

Dalam penelitian pengembangan lebih lanjut disarankan agar

menyempurnakan semua kekurangan yang terdapat pada alat pengukur

spelling roda kemudi berbasis meikrokontroler ini, antara lain :

a. Mendesain kembali alat agar jangkauan diameter roda kemudi dapat
dilakukan di setiap kendaraan dan lebih praktis untuk digunakan

b. Menggunakan sensor dengan spesifikasi lebih tinggi agar mempunyai
akurasi lebih tepat dan stabil atau tidak rentan terhadap getaran

c. Pengembangan terhadap proses kalibrasi alat

d. Pengembangan agar hasil pengukuran spelling roda kemudi dapat
terintegrasi pada Unit Pelaksana Teknis Pengujian Kendaraan
Bermotor yang telah menggunakan lembar hasil pemeriksaan
elektronik (LHP-Elektronik)
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