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INTISARI 

 

Dari sekian banyak teknologi pada  kendaraan, masih banyak pula masalah 

yg dihadapi terutama di sistem rem. Beberapa tahun yg lalu angka kecelakaan 

cukup tinggi yg rata-rata penyebabnya adalah rem blong. Atas dasar latar belakang 

ini, peneliti membuat rancang bangun alat pendeteksi volume minyak rem berbasis 

arduino. Pengujian alat ini digunakan pada kendaraan Grandmax Pick Up. Alat ini 

digunakan untuk mendeteksi volume minyak rem pada kendaraan Grandmax Pick 

Up.  

Penelitian ini merupakan jenis penelitian dan pengembangan atau Reasearch 

and Development (R&D). Penelitian dan Pengembangan (R&D) adalah metode 

penelitian yang bertujuan untuk menghasilkan produk tertentu atau menyempur-

nakan produk yang sudah ada serta menguji validitas, kepraktisan dan keefektifan 

produk tersebut dalam pen-erapannya. Tujuan dari penelitian ini yaitu untuk menge-

tahui tahapan – tahapan dalam proses perancangan alat , cara kerja, dan hasil uji 

coba alat pendeteksi volume minyak rem pada grandmax pick up dengan water level 

sensor Arduino.  

Berdasarkan proses perancangan, pembuatan, dan pengujian “Rancang 

Bangun Alat Pendeteksi volume Minyak Rem Pada Kendaraan Grandmax Pick Up 

Berbasis Arduino Uno” dapat disimpulkan bahwa Rancang Bangun alat pendeteksi 

volume minyak rem pada kendaraan grandmax pick up berbasis arduino uno dapat 

diaplikasikan dan bekerja dengan baik terhadap kendaraan grandmax pick up. Pada 

penelitian selanjutnya diharapkan bisa diterapkan lebih baik lagi pada kendaraan 

grandmax pick up guna memberikan peringatan dini kepada pengemudi akan pent-

ingnya mengecek kondisi minyak rem. 

Kata kunci : Volume minyak rem, Arduino, Water Level Sensor 
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ABSTRACT 

 

Of the many technologies in vehicles, there are still many problems faced, 

especially in the brake system. A few years ago the number of accidents was quite 

high, the most common cause of which was faulty brakes. Based on this back-

ground, the researcher designed an Arduino-based brake fluid volume detector. 

Testing this tool is used on Grandmax Pick Up vehicles. This tool is used to detect 

the volume of brake fluid on Grandmax Pick Up vehicles. 

This research is a type of research and development or Research and Devel-

opment (R&D). Research and Development (R&D) is a research method that aims to 

produce certain products or improve existing products and test the validity, practical-

ity and effectiveness of these products in their application. The purpose of this study 

is to determine the stages in the tool design process, how it works, and the results 

of testing the brake fluid volume detector on the grandmax pick up with the Arduino 

water level sensor. 

Based on the process of designing, manufacturing, and testing "Design of a 

Brake Fluid Volume Detection Device on an Arduino Uno-Based Grandmax Pick Up 

Vehicle" it can be concluded that the Design and Construction of a brake fluid vol-

ume detector on an Arduino Uno-based grandmax pick-up vehicle can be applied 

and works well against grand max pick up vehicle. In future research, it is hoped 

that it can be applied better to grandmax pick up vehicles in order to give early 

warning to drivers about the importance of checking the condition of brake fluid. 

Keywords: brake fluid volume, Arduino, Water Level Sensor  


