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INTISARI

Tingkat kecelakaan di Indonesia masih tergolong sangat tinggi sampai saat
ini, Berdasarkan sumber dari Kepolisian tingkat kecelakaan lalu lintas dari tahun
2018 sampai 2019 paling banyak disebabkan oleh factor kendaraan terkait dengan
pemenuhan persyaratan teknis dan laik jalan hingga mencapai 61%. Setelah
dilakukan analisa untuk kendaraan yang beroperasi di jalan ternyata banyak
terdapat kegagalan atau malfungsi pada skala speedometer yang terdapat di
kendaraan.

Penelitian ini bertujuan untuk membuat rancang bangun alat pengukur
kecepatan kendaraan berbasis Mikrokontroler Arduino Uno serta Untuk mengetahui
kinerja sistem rancang bangun alat pengukur kecepatan kendaraan berbasis
Mikrokontroler Arduino Uno. Metode analisis yang digunakan pada penelitian yaitu
teknik analisis t-tes deskriptif untuk mengetahui perbandingan antara hasil alat uji
dengan skala yang sebenernya. Peneltian ini juga menggunakan 3 (tiga) kendaraan
sampel dengan masing-masing kendaraan di uji putaran roda dan propeller shaft

dengan kecepatan konstan 10 km/jam.

Berdasarkan penelitian ini diketahui bahwa Alat Uji Speedometer ini
menggunakan bahan-bahan seperti /infrared sensor, LCD, baterai 9 V, jumper serta
mikrokontroler kemudian dikemas ke dalam bentuk akrilik yang sudah dibuat agar
lebih menarik, Dari 6 percobaan yang dilakukann, didpatkan hasil bahwa alat uji
pengukur kecepatan belum bekerja secara optimal Adapun kelebihan dari alat ini
yaitu Bahan-bahan yang digunakan untuk pembuatan Rancang Bangun Alat Uji
Speedometer ini tergolong murah serta Alat ini bisa digunakan untuk pengujian
speedometer di UPT PKB dan untuk kelemahannya sendiri yaitu Sensor /nfrared
yang digunakan pada alat uji speedometer ini sangat rentan terhadap cahaya,
sehingga mempengaruhi hasil pembacaan putaran, Diameter roda maupun propeller
shaft sangat berpengaruh pada hasil kecepatan serta Posisi letak penanda untuk

pembacaan sensor juga mempengaruhi kecepatan yang dihasilkan

Kata Kunci : putaran roda, propeller shaft, Liquid Crystal Display, sensor infrared,

kecepatan

Xi



ABSTRACT

The accident rate in Indonesia is still classified as very high to date. Based on
sources from the Police, the rate of traffic accidents from 2018 to 2019 was mostly
caused by vehicle factors related to meeting technical and roadworthy requirements,
reaching 61%. After analyzing for vehicles operating on the road, it turns out that
there are many failures or malfunctions on the speedometer scale contained in the

vehicle.

This study aims to design a vehicle speed measuring device based on the
Arduino Uno Microcontroller and to determine the performance of the vehicle speed
measuring system based on the Arduino Uno Microcontroller. The analytical method
used in this research is descriptive t-test analysis technique to find out the
comparison between the results of the test equjpment and the actual scale. This
research also uses 3 (three) sample vehicles with each vehicle being tested for

wheel rotation and propeller shaft.

Based on this research, it is known that this Speedometer Test Tool uses
materials such as infrared sensors, LCD, 9 V battery, jumpers and a microcontroller
which is then packaged into an acrylic form that has been made to make it more
attractive. The speedometer has not worked optimally. The advantages of this tool
are that the materials used for the manufacture of the Speedometer Test Equipment
Design are relatively cheap and this tool can be used for testing the speedometer at
UPT PKB and for its own weakness, the infrared sensor used in the test equipment
This speedometer is very susceptible to light, thus affecting the results of rotational
readings, the diameter of the wheel and propeller shaft greatly affects the speed
results and the position of the marker for sensor readings also affects the resulting
speed.

Keywords: wheel rotation, propeller shaft, Liquid Crystal Display, infrared sensor,

velocity
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