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INTISARI

Seorang pengemudi yang baik ketika berkendara harus mengikuti aturan
yang berlaku baik menjaga jarak dengan kendaraan lainnya dan mengurai
kecepatan saat berkendara agar tidak mudah terjadinya kecelakaan. Pengemudi
menjalankan kendaraan dengan kecepatan tinggi agar tiba di tujuan tepat pada
waktunya. Dan tidak jarang pula pengemudi tidak memperhatikan jarak antar
kendaraan. Sangat berbahaya jika kendaraan yang ada didepannya melakukan
manuver secara tiba-tiba seperti mengerem atau berbelok sehingga pengemudi
terkejut dan melakukan tindakan yang dapat menyebabkan terjadinya laka lantas.

Penelitian ini dibuat untuk merancang bangun alat yang akan memberikan
informasi peringatan terhadap pengemudi mengenai jarak aman pengereman
kendaraan dengan memperhatikan kecepatan kendaraan berbasis Arduino Uno.
Metode yang digunakan adalah Research and Development yaitu metode untuk
mengembangkan dan menghasilkan produk yang berbeda. Proses pembuatan
rancang bangun alat ini melalui tahap perancangan alat melalui software Fritzing,
perakitan alat pada media prototipe, pembuatan program pada software Arduino
IDE serta pengujian alat apakah berfungsi degan baik atau tidak.

Cara kerja alat ini dengan sensor yang mendeteksi jarak dan kecepatan
kendaraan kemudian diolah di dalam Arduino dan ditampilkan di LCD. Ketika jarak
kendaraan kurang dari jarak aman kendaraan maka alat akan memberi peringatan
melalui buzzer yang berbunyi, LED yang menyala berwarna kuning dan tampilan
LCD bertuliskan “Jarak minimal”. Dan apabila jarak kendaraan kurang dari jarak
minimal maka alat akan memberikan peringatan melalui buzzer yang berbunyi,
LED menyala berwarna merah dan tampilan LCD bertuliskan “Jarak bahaya”.
Berdasarkan penelitian ini, dapat disimpulkan bahwa rancang bangun a/arm jarak
aman penereman kendaraan berbasis Arduino Uno dapat terealisasi menjadi

sebuah alat namun belum dapat disimulasikan langsung pada kendaraan.

Kata Kunci : Jarak kendaraan, sensor jarak, sensor kecepatan, Arduino Uno
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ABSTRACT

A good driver when driving, you must follow the applicable rules, both
keeping your distance from other vehicles and breaking down the speed when
driving so that accidents are not easy. The driver runs the vehicle at high speed to
arrive at the destination on time. And not infrequently the driver does not pay
attention to the distance between vehicles. It is very dangerous if the vehicle in
front of it performs sudden maneuvers such as braking or turning so that the driver
is surprised and takes actions that can cause an accident.

This study was made to design a tool that will provide warning information
to drivers regarding the safe distance of vehicle braking by paying attention to
vehicle speed based on Arduino Uno. The method used is Research and
Development, which is a method to develop and produce different products. The
process of making this tool design goes through the tool design stage through
Fritzing software, assembling tools on prototype media, making programs on
Arduino IDE software and testing tools whether they function properly or not.

The way this tool works is with sensors that detect the distance and speed of the
vehicle then processed in Arduino and displayed on the LCD. When the distance of
the vehicle is less than the safe distance of the vehicle, the tool will give a warning
through a buzzer that sounds, the LED lights up yellow and the LCD display reads
“Minimum distance”. And if the vehicle distance is less than the minimum distance,
the tool will give a warning via a buzzer that sounds, the LED lights up red and the
LCD display reads "Danger distance". Based on this research, it can be concluded
that the design of the Arduino Uno-based vehicle braking safety alarm design can

be realized as a tool but cannot be simulated directly on the vehicle.

Keywords : Vehicle distance, proximity sensor, speed sensor, Arduino Uno
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