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INTISARI 

 

Rambu lalu lintas banyak jenisnya yang jelas tanda ini dibuat untuk 

memberi informasi kepada pengendara mengenai kondisi suatu daerah atau 

jalan, pada tahun 2021 menurut data BAPPEDA terjadi 29.615,00 pelanggaran 

rambu lalu lintas yang terjadi di Indonesia.  Rambu adalah peranti pendukung 

untuk mengatur arus kendaraan di jalan raya. Menurut PM Perhubungan no 111 

Th. 2015 penetapan batas kecepatan di bagi lima menurut kawasan dan kondisi 

jalan adalah 30, 50, 80, 60, 100 km/jam, Maka dari itu penelitian ini dibuat untuk 

merancang bangun alat yang akan mengatur kecepatan kendaraan secara 

otomatis dengan komponen hardware seperti webcam, mikro kontroller 

Raspberry pi, driver motor, batrai lithium, LCD 12C, dan Motor DC.  

Tahapan pembuatan Rancang bangun alat ini yakni pembuatan rangkaian 

komponen pada Software Fritzing, pembuatan program atau coding sketch pada 

Pycharm IDE, perakitan komponen  alat pada media prototype serta pengujian 

alat tersebut apakah sudah berfungsi dengan baik atau  tidak. Uji Coba alat dari 

webcam dapat disimpulkan data dari pembacaan angka oleh citra webcam 

dengan kecepatan mendeteksi 0,2–0,5 detik pada jarak 30 cm – 70 cm, hasil 

deteksi kamera pada kecepatan 30 sampai 50 yang kemudian data akan 

diteruskan ke raspberry pi yang membatasi putaran motor dc melalui driver 

motor dan ditampilakan pada LCD angka yang ditangkap oleh webcam dan 

putaran yang diturunkan kecepatannya sesuai menurun atau tidak berubah 

Berdasarkan penelitian ini dapat disarankan untuk kedepanya alat Rancang 

bangun Sistem Pembatas Kecepatan Kendaraan Berdasarkan Rambu Pembatas 

Kecepatan dapat terealisasi disimulasikan langsung pada kendaraan. 

 

Kata Kunci : Rambu Lalu Lintas, Batas Kecepatan, Kamera Webcam, LCD, 

Raspberry Pi, Motor Driver. 
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Abstract 

 

Many types of traffic signs are clearly this sign was made to inform 

motorists about the condition of an area or road, in 2021 according to BAPPEDA 

data there were 29,615.00 traffic sign violations that occurred in Indonesia.  

Signs are a supporting device to regulate the flow of vehicles on the road. 

According to PM Perhubungan no. 111 Th. 2015 the determination of the speed 

limit in the divided five according to the region and road conditions is 30, 50, 80, 

60, 100 km / h, therefore this study was made to design a tool that will regulate 

the speed of the vehicle automatically with hardware components such as 

webcams, raspberry pi micro controllers, motor drivers, lithium batteries,  12C 

LCD, and DC Motor.  

The stages of making this tool design are making a series of components 

in The Fritzing Software, making programs or coding sketches on the Pycharm 

IDE, assembling tool components on prototype media and testing the tool 

whether it is functioning properly or not. Trials of the tool from the webcam can 

be concluded data from the reading of numbers by webcam imagery with a 

detecting speed of 0.2–0.5 seconds at a distance of 30 cm – 70 cm, the results 

of camera detection at a speed of 30 to 50 which will then be passed to 

raspberry pi which limits the rotation of the dc motor through the motor driver 

and displayed on the LCD the number captured by the webcam and the rotation 

lowered the speed accordingly decreases or does not change Based on this study 

it can be suggested to  In the future, the Vehicle Speed Limiting System Design 

tool based on speed limiting signs can be realized simulated directly on the 

vehicle. 

Keywords : Traffic Signs, Speed Limiter, web Camera, LCD, Raspberry Pi, Motor 

Driver, Speed Limiter. 

 


