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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

 

V.1 Kesimpulan 

Berdasarkan uraian dari tahap perancangan, perakitan dan pembahasan 

tentang rancang bangun lane changing warning pada kendaraan besar 

menggunakan sensor ultrasonik, maka dapat disimpulkan : 

1. Dalam membuat rancang bangun alat lane changing warning, dilakukan 

dengan merencanakan rancangan alat yang akan dibuat. Kemudian dibuat 

desain rangkaian alat menggunakan aplikasi proteus 8 dan kemudian dibuat 

pemrograman Arduino IDE untuk membuat perintah pada mikrokontroler 

Arduino Uno sebagai pusat kontrol alat. Setelah tahap perancangan, 

kemudian tahap perakitan rangkaian komponen alat sesuai dengan desain 

yang sudah dirancang pada aplikasi. Sebelum pengaplikasian pada 

kendaraan, dilakukan uji coba alat untuk memastikan kinerja tiap komponen 

alat. 

2. Rancang bangun alat sesuai dengan rancangan dan komponen alat, dengan 

LED dan buzzer sebagai output notifikasi peringatan ketika jarak antar 

kendaraan terlalu dekat.  LED akan aktif ketika terdapat objek dengan jarak 

150 cm dari sensor, kemudian buzzer akan berbunyi ketika jarak objek 70 cm 

dan akan berbunyi makin Panjang ketika jarak kurang dari 50 cm.  Alat 

dirangkaikan dengan saklar lampu sein sehingga akan aktif ketika pengemudi 

mengaktifkan saklar lampu sein.  Alat dapat bekerja dalam kondisi siang 

ataupun malam dan tidak terpengaruh oleh suara bising sehingga dapat 

diaplikasikan pada kendaraan agar dapat membantu pengemudi kendaraan 

besar untuk mengetahui jarak aman kendaraannya ketika hendak berpindah 

lajur. 
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V.2 Saran 

a. Pemanfaatan Produk 

1. Penelitian ini dapat diterapkan untuk kendaraan besar atau kendaraan 

niaga sebagai alat bantu peringatan ketika berpindah lajur yang saat ini 

hanya tersedia di mobil penumpang kelas atas. 

2. Produk penelitian ini dapat digunakan untuk kendaraan besar dan 

bermanfaat untuk mengurangi terjadinya risiko kecelakaan akibat 

berpindah lajur secara sembarang. 

b. Pengembangan Produk Lebih Lanjut  

1. Untuk penelitian selanjutnya, dapat digunakan sensor yang memiliki 

jangkauan lebih tinggi dari sensor ultrasonik.  

2. Untuk penelitian selanjutnya, diharapkan juga penambahan sensor yang 

digunakan bervariatif untuk meningkatkan keakuratan pengukuran jarak 

pada daerah blind spot seperti penggunaan sensor berbasis radar atau 

kamera. 
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