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INTISARI

Pengukuran dimensi kendaraan pada proses pengujian berkala kendaraan
bermotor memiliki kekurangan pada efisiensi dan efektivitas prosesnya. Hal ini
dikarenakan proses yang dilakukan melibatkan minimal tiga petugas pengukuran,
prosedur pengukuran yang rumit, dan pemasukan data hasil pengukuran
kendaraan ke SIM PKB tidak dilakukan secara langsung. Berdasarkan
permasalahan — permasalahan tersebut, maka penelitian ini dilakukan untuk
mengembangkan proses pengukuran dimensi kendaraan bermotor secara manual
menjadi proses pengukuran dimensi kendaraan bermotor berbasis internet of
things.

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan menerapkan alat ukur
dimensi kendaraan bermotor yang berbasis internet of things dengan
menggunakan sensor TF Mini Lidar S. Sensor ini dapat mengukur jarak maksimal
12 meter. Proses pengukuran yang dilakukan dengan menggunakan alat ini
menjadi lebih efektif dan efisien, karena hanya melibatkan dua orang petugas
pengukuran. Hasil pengukuran yang terintegrasi langsung ke basis data firebase
sebagai implementasi SIM PKB melalui perantara Aplikasi Ukur Dimensi (A-KURDI).

Hasil penelitian menunjukan bahwa pengukuran dengan menggunakan alat
ukur dimensi kendaraan bermotor berbasis internet of things masih masuk ke
dalam batas toleransi ukur sesuai dengan PM 33 tahun 2018. Walaupun kurang
efektif digunakan untuk mengukur kendaraan dengan panjang 5 sampai 12 meter
yang dikarenakan adanya rata — rata selisih ukur dibandingkan hasil pengukuran
manual, tetapi akat ukur ini efektif digunakan untuk mengukur kendaraan dengan
panjang dibawah 5 meter. Terkait dengan efisiensi waktu, pengukuran dengan alat
ukur lebih efisien dibandingkan pengukuran secara manual karena waktu
pengukuran dengan alat ukur lebih baik 105,7 detik dibandingkan dengan
pengukuran manual. Kemudian pemasukan data hasil pengukuran pada
pengukuran dengan alat ukur terintegrasi langsung ke basis data firebase sebagai
implementasi SIM PKB. Sehingga prosesnya lebih efektif dan efisien dalam
penggunaan media untuk penyimpanan hasil pengukuran.

Kata Kunci : Pengukuran, Lidar, Internet Of Things
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ABSTRACT

Measurement of vehicle dimensions in the process of vehicles inspections has
several promblems based on the efficiency and effectiveness of the process. This
is because the process carried out involves a minimum of three measurement
officers, complicated measurement procedures, and input of vehicle measurement
data into the PKB SIM is not done directly. Based on these problems, this research
was conducted to develop the manual process of vehicle dimensions measurement
into a process of vehicle dimensions measurement based on the internet of things.

In this research, a vehicle dimension measurement tool based on the internet
of things will be made, which was designed using the TF Mini Lidar S. This sensor
can measure a maximum distance of 12 meters. The measurement process with
this tool becomes more effective and efficient, because it only involves two
measuring officers. The measurement results are integrated directly into the
firebase database as the implementation of the PKB SIM through an intermediary
for the Dimensional Measurement Application (A-KURDI).

The results of the reaserch show that the vehicle dimension measurement tool
based on internet of things are still within the tolerance limits according to PM 33
of 2018. Although it is not effectively used to measure vehicles with a length of 5
to 12 meters due to the average difference in measurement compared to the
results of manual measurements, this measuring instrument is effectively used to
measure vehicles with a length of less than 5 meters. In terms of time efficiency,
measurement with a measuring instrument is more efficient than manual
measurement because the measurement time with a measuring instrument is
105.7 seconds better than manual measurement. Then the process of transfering
measurement data on measurements with the vehicle dimension measurement
tool based on internet of things is integrated directly into the firebase database as
the implementation of the SIM PKB. So that the process is more effective and
efficient in the use of media for storing measurement results.

Keywords: Measurement, Lidar, Internet Of Things
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