BAB V
PENUTUP

V.1 Kesimpulan

Berdasarkan dari uraian perancangan, pembuatan dan pembahasan tentang

PERANCANGAN ALAT PEMBERI INFORMASI KECELAKAAN KENDARAAN BERBASIS
INTERNET OF THINGS DENGAN TELEGRAM BOT maka dapat ditarik kesimpulan

sebagai berikut :

1.

Perancangan alat pemberi informasi kecelakaan kendaraan berbasis /internet
of things dengan telegram bot, merupakan suatu sistem yang dapat bekerja
dan berfungsi dengan berbagai komponen yang ada di dalamnya. Guna
menghubungkan berbagai komponen sehingga menjadi sebuah sistem yang
dapat bekerja dengan baik diperlukan sebuah proses, diantaranya adalah
perancangan alat melalui aplikasi Fritzing, pemrograman Arduino IDE,
pembuatan 7elegram Bot, pembuatan Web Server, dan terakhir perakitan
komponen menjadi suatu kesatuan sistem yang akhirnya menjadi alat
pemberi informasi kecelakaan yang dapat bekerja dengan baik.

Kinerja dari alat pemberi informasi kecelakaan kendaraan berbasis /internet
of things dengan telegram bot menggunakan pemicu dua sensor, yaitu
sensor accelerometer untuk melihat kemiringan kendaraan dan sensor
getaran untuk melihat getaran yang terjadi padakendaraan. Dari simulasi
prototype yang sudah dilaksanakan alat dapat bekerja dengan baik. Saat
terjadi kemiringan melebihi 25° dan getaran melebihi 10.000 alat dapat
mengirimkan lokasi dan foto ke telegram dan web server. Masih banyak
kekurangan dari alat yang dirancang, diantaranya adalah pembacaan titik
koordinat GPS yang lama bahkan terkadang tidak terdeteksi, jika alat
mendapatkan titik koordinat dari lokasi akurasi lokasi masih kurang akurat +
400 meter, gagal upload foto ke web server, foto yang dikirimkan mengalami
kerusakan. Guna mengatasi erroryang terjadi penliti perlu mereset kembali
mikrokontroller agar bekerja dengan normal kembali.
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V.2 Saran

Berdasarkan penelitian yang sudah dilakukan, peneliti melihat beberapa

kekurangan pada hasil penelitian, maka peneliti memberikan saran untuk dapat

mengembangkan penelitian di masa yang akan datang, diantaranya adalah :

1.

Sistem alat pemberi informasi kecelakaan kendaraan masih dapat
dikembangkan kembali agar dapat terintegrasi dengan sebuah aplikasi untuk
melihat riwayat kecelakaan dan kondisi terkini dari pengemudi serta
kendaraan.

Pada penelitian di masa yang akan datang diharapkan alat dapat
dikembangkan bukan hanya sekedar pemberi informasi kecelakaan, tetapi
juga bisa dikembangkan menjadi sistem keamanan kendaraan yang dapat
memonitoring lokasi kendaraan, kondisi dari seluruh penumpang serta

terintegrasi dengan aplikasi android maupun iOS
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