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ABSTRAK 

 

Kendaraan di Indonesia Kian tahun kian meningkat jumlahnya, hal tersebut 

juga berbanding lurus dengan kecelakaan yang terjadi. Korban akibat kecelakaan 

pun tidak bisa dianggap remeh, karena rata-rata 3 orang meninggal setiap jamnya 

akibat kecelakaan di jalan. Perlu diperhatikan penanganan pasca kecelakaan guna 

mengurangi korban jiwa akibat kecelakaan. Dalam memaksimalkan penanganan 

pasca kecelakaan dilakukan penelitian perancangan alat pemberi informasi 

kecelakaan kendaraan berbasis internet of things dengan telegram bot. Alat yang 

mampu mendeteksi lokasi terjadinya kecelakaan guna mempercepat penanganan 

pasca kecelakaan menggunakan media internet of things dengan output lokasi dan 

foto kondisi terkini dari pengemudi yang dikirim ke telegram. 

Metode penelitian yang digunakan dalam penelitian ini adalah Research and 

Development (R&D) yang merupakan metode pengembangan suatu produk atau 

menyempurnakan produk yang telah ada. Prosedur yang dilaksanakan dalam 

perancangan alat pemberi informasi kecelakaan kendaraan berbasis internet of 

thing dengan telegram bot berbasis dengan mikrokontroller menggunakan sensor 

getaran dan sensor accelerometer pada model pengembangan Analize, Design, 

Development, Implementation and Evaluation (ADDIE). 

Berdasarkan sistem alat pemberi informasi kecelakaan yang telah dirancang 

alat bekerja dengan baik menggunakan sensor getaran dan sensor accelerometer 

yang dilakukan pengujian pada prototype dan diterapkan langsung pada 

kendaraan. Alat mampu mengirimkan lokasi serta foto kondisi terkini dari 

pengemudi baik ke telegram maupun ke web server. Hanya saja terdapat 

kekurangan seperti titik koordinat yang dihasilkan oleh GPS kurang akurat di mana 

kekuatannya adalah kurang lebih 400 m dari titik sebenarnya. 

Kata Kunci : Kecelakaan, Pasca Kecelakaan, Lokasi Kecelakaan, Foto Pengemudi, 

Telegram, Web Server  



 

xiv 
 

ABSTRACK 

 

Vehicles in Indonesia Are increasing in numbers, this is also directly 

proportional to the accidents that occur. The casualties caused by accidents cannot 

be underestimated, because an average of 3 people die every hour due to road 

accidents. It is necessary to pay attention to post-accident handling in order to 

reduce casualties due to accidents. In maximizing post-accident handling, research 

was carried out on the design of an internet-based vehicle accident information 

tool of things with telegram bots. A tool that is able to detect the location of an 

accident to speed up post-accident handling using internet of things media with 

location output and photos of the latest condition of the driver sent to telegram. 

The research method used in this research is Research and Development 

(R&D) which is a method of developing a product or perfecting an existing product. 

The procedure carried out in the design of an internet of thing-based vehicle 

accident information tool with a telegram bot based on a microcontroller using 

vibration sensors and accelerometer sensors in the Analize, Design, Development, 

Implementation and Evaluation (ADDIE) development model. 

Based on the accident information system that has been designed, the tool 

works well using vibration sensors and accelerometer sensors which are tested on 

prototypes and applied directly to vehicles. The tool is able to send the location as 

well as photos of the latest condition of the driver both to the telegram and to the 

web server. It's just that there are shortcomings such as the coordinate points 

produced by GPS are less accurate where the power is approximately 400 m from 

the actual point. 

Keywords : Accident, Post-Accident, Accident Location, Driver Photo, Telegram, 

Web Server 

  


