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BAB V 

PENUTUP 

 

 

IV.1 Kesimpulan 

Berdasarkan hasil pembuatan, pengujian dan pembahasan tentang 

Rancangan dan Implementasi Sistem Pengendali Traksi Berbasis Arduino 

Uno pada Sepeda Motor Konvensional dapat ditarik kesimpulan sebagai 

berikut: 

1. Tahapan-tahapan yang dilakukan untuk membuat sistem pengendali 

traksi berbasis arduino yaitu; mendesain alat, melakukan 

pemrograman arduino, merangkai alat, menempatan alat pada 

kendaraan, menguji kinerja alat, serta menganalisa hasil uji untuk 

mendapatkan alat yang bekerja sesuai dengan fungsinya. 

2. Kinerja sistem ketika sensor hall effect sebagai pembaca input dan 

output dari pembacaan magnet pada roda depan dan belakang ke 

Arduino. Jika selisih pembacaan magnet ≥ 3, maka  Arduino secara 

otomatis akan mengirimkan sinyal kepada relay supaya bekerja sesuai 

perintah yaitu memutus jalur pengapian. Jika selisih pembacaan 

magnet < 3, maka Arduino tidak mengirimkan sinyal kepada relay. 

 

IV.2 Saran 

1. Penelitian ini dapat dimanfaatkan bagi pengguna sepeda motor 

konvensional sebagai alat untuk keselamatan untuk mengurangi 

terjadinya slip antara roda dan permukaan jalan. 

2. Pengembangan dari penelitian ini diharapkan dapat diterapkan pada 

seluruh sepeda motor konvensional, untuk mendukung lalu lintas 

yang berkeselamatan. 
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3. Kekurangan dari alat yaitu ketika terjadi perbedan antara roda 

belakang dan roda depan dalam jangka waktu melebihi batas waktu 

yang ditentukan mesin akan mati. Harapan dari peneliti, penelitian ini 

dapat dikembangkan pada penelitian selanjutnya. 
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