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INTISARI

Kondisi kritis dalam mengendarai sepeda motor yaitu rearing up atau
saat sepeda motor roda belakang perputar lebih cepat dari roda belakang.
Tujuan dari sistem kontrol yang diusulkan adalah untuk membantu pengemudi
dalam menjaga kontrol yang aman saat mengendarai sepeda motor dalam
menambah kecepatan dan ditikungan. Dalam kedua kasus tersebut, torsi mesin
yang berlebihan pada roda belakang dapat menyebabkan hilangnya kendali
sepeda motor.

Penelitian ini dibuat untuk membuat perancangan alat pengendali traksi
berbasis Arduino Uno. Metode penelitian ini menggunakan metode Research and
Development yang bertujuan untuk menghasilkan sebuah produk. Tahapan
pembuatan alat pengendali ini yaitu mendesain alat, melakukan pemrograman
arduino, merangkai alat, penempatan alat pada kendaraan, menguiji kinerja alat,
serta menganalisa hasil uji.

Hasil analisis dari pengujian alat ini yaitu dapat menghitung selisih
perbedaan putaran roda depan dan belakang dari sepeda motor menggunakan
sensor hall effect NJK 5002C dengan batas selisih perbedaan pembacaan magnet
> 3, maka Arduino secara otomatis akan mengirimkan sinyal kepada relay
supaya bekerja sesuai perintah yaitu memutus arus pengapian. Jika jumlah yang
diterima oleh Arduino kurang dari 3 maka Arduino tidak mengirimkan sinyal

kepada relay.

Kata kunci : Sensor Hall Effect, Arduino Uno, Relay, Traksi, Pembatasan Traksi
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ABSTRACT

The critical condltion in riding a motorcycle is rearing up or when the
rear wheel motorcycle rotates faster than the rear wheel. The purpose of the
proposed control system is to assist the driver in maintaining safe control while
riding a motorcycle in picking up speed and being cornered. In both cases,
excessive engine torque on the rear wheels can lead to loss of control of the
motorcycle.

This research was created to design a traction control device based on
Arduino Uno. This research method uses the Research and Development method
which aims to produce a product. The stages of making this control tool are
designing tools, programming Arduino, assembling tools, placing tools on
vehicles, testing tool performance, and analyzing test results.

The results of the analysis of this tool test are that it can calculate the
difference in the difference in the rotation of the front and rear wheels of the
motorcycle using the NJK 5002C hall effect sensor with the difference in the
difference in magnetic readings > 3, then the Arduino will automatically send a
signal to the relay so that it works according to the command, namely breaking
the ignition current. If the number received by the Arduino is less than 3 then

the Arduino does not send a signal to the relay.

Keywords : Sensor Hall Effect, Arduino Uno, Relay, Traction, Traction Restriction
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