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ABSTRAK

Kecepatan tinggi saat berkendara menjadi faktor penyebab meningkatya
fatalitas saat terjadi kecelakaan lalu lintas, kecelakaan akibat melebibi batas
kecepatan sering terjadi pada jalan bebas hambatan atau jalan tol dan sering
menyababkan korban jiwa. Untuk mencegah pelanggaran batas kecepatan dan
menekan tingkat fatalitas saat terjadi kecelakaan, pada penelitian ini dibuat sebuah
alat yang dapat membatas kecepatan saat berkendara di jalan tol dengan
mengandalkan Wi-Fidan NodeMCU ESPB266 mikrokontrolermya. Metode penelitian
yvang digunakan adalah metode Research and Development (RnD). Uji coba produk
menentukan tingkat keberhasilan alat yang dirancang, peneliian ini melakukan 3
tahapan uj coba yaitu, uji coba awal, uji implementasi pertama dan uj
implementasi kedua, untuk uji implementasi dilakukan dengan menggunakan gyno
test sebagai simulasi kecepatan berkendara di jalan tol dan menggunakan 2
variabel peletekan.

Hasil penelitian ini, alat pembatas kecepatan dapat diimplementasikan pada
kendaraan dan dapat berfungsi membatasi pada kecepatan £90 km/jam pada saat

peletakan di APP sensor. Alat dapat membaca sinyal tegangan sensor dan
menginmkan sinyal tegangan ke ECL) sesuai dengan konsep pemmgraman yarg
telah dirancang.

Kata Kunci : pembatasan kecepatan, NodeMCU ESPB266, Wi-Fi, Kesaarch and
Pevelopment, Dy Test
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ABSTRACT

High speed when driving is the cause af increasing fatalities when there are
traffic accidents, acoidents due fo exceeding the speed limit often ocour on
freeways or toll roads and often cause casualties. To pravent spead fmit violatiors
and reduce the fatality rate when an acoident occuwrs, in this study & fool was
created that can mit speed when diving on toll roads by relying on Wi-F and
nodeMCU ESPEZ66 microcontroflers. The research method used is the Researdh
and Development (RnD) method, The product trial determines the success rale of
the designed tool, this study conducts 3 stages of trials, namely, initial trials, frst
implementation tests and second implementation tests, for implementation fests
camed out using a dyno test as 3 sarnulation of dnving speed on toll roads and
using 2 pelletizing vanables.

As a resulf of this study, a speed limiting device can be implamented on
vehicles and can function to imit the speed of £80 km / hour at the time of laying
in the APF sensor. The device can read the sensor voltage signal and send the
voltage signal to the ECU according to the programming concept that has been

designed

Keywords @ speed restriction, NodeMCU ESPS266, Wi-FL the Research and
Development, dyno test
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