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Lampiran 1. Hasil Pemrograman Pada Arduino IDE 

 

#include <SoftwareSerial.h> 

#include <Adafruit_GFX.h> 

#include <Adafruit_SSD1306.h> 

 

#define pinSensor A0 // mendefinisikan bahwa pin yang digunakan  

#define pinSensor1 A1 // untuk membaca sensor adalah pin A0 

#define buzzer 3 

 

String str, str2; 

 

#define SCREEN_WIDTH 128 // OLED display width, in pixels 

#define SCREEN_HEIGHT 64 // OLED display height, in pixels 

 

 

Adafruit_SSD1306 display(SCREEN_WIDTH, SCREEN_HEIGHT, &Wire,-1); 

SoftwareSerial espSerial(5, 4); 

void setup() 

{ 

 Serial.begin(9600); 

 pinMode(buzzer, OUTPUT); 

 espSerial.begin(9600); 

 if(!display.begin(SSD1306_SWITCHCAPVCC, 0x3C)) { // Address 0x3D for 

128x64 

    Serial.println(F("SSD1306 allocation failed")); 

    for(;;); // Don't proceed, loop forever 



3 
 

  } 

  display.setTextColor(WHITE); 

  display.setTextWrap(false);  

   

} 

 

long RL = 1000; // 1000 Ohm 

long Ro = 830; // 830 ohm ( SILAHKAN DISESUAIKAN) 

long Ro1 = 1500; 

void loop() 

{ 

 

 int sensorvalue = analogRead(pinSensor); // membaca nilai ADC dari sensor 

 int sensorvalue1 = analogRead(pinSensor1); 

 float VRL= sensorvalue*5.00/1024;  // mengubah nilai ADC ( 0 - 1023 ) menjadi 

nilai voltase ( 0 - 5.00 volt ) 

 float VRL1= sensorvalue1*5.50/1024;  

// Serial.print("VRL : "); 

// Serial.print(VRL); 

// Serial.println(" volt"); 

// Serial.print("VRL1 : "); 

// Serial.print(VRL1); 

// Serial.println(" volt"); 

 

 float Rs = ( 5.00 * RL / VRL ) - RL; 

 float Rs1 = ( 5.50 * RL / VRL1 ) - RL; 

// Serial.print("Rs : "); 
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// Serial.print(Rs); 

// Serial.println(" Ohm"); 

// Serial.print("Rs1 : "); 

// Serial.print(Rs1); 

// Serial.println(" Ohm"); 

 

 float ppm = 100 * pow(Rs / Ro,-1.53); // ppm = 100 * ((rs/ro)^-1.53); 

// Serial.print("CO : "); 

// Serial.print(ppm); 

// Serial.println(" ppm"); 

 

 float ppm1 = 100 * pow(Rs1 /Ro1,-1.53); // ppm = 100 * ((rs/ro)^-1.53); 

// Serial.print("CO1 : "); 

// Serial.print(ppm1 ); 

// Serial.println(" ppm"); 

//  

 if((ppm > 30)||(ppm1 > 30)){ 

 

  digitalWrite(buzzer, HIGH);  

 }else{ 

  

  digitalWrite(buzzer, LOW); 

 } 

 

 

 str = String(ppm); 

 Serial.print("*"); 
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 Serial.print(str); 

 str2 = String(ppm1); 

 Serial.print(","); 

 Serial.print(str2); 

 Serial.print("#"); 

 Serial.println(); 

 display.clearDisplay(); 

      display.setTextSize(2); 

      display.setCursor(0,0); 

      display.println("GAS CO"); 

      display.setCursor(0, 20); 

      display.print("MQ7:"); 

      display.print(str); 

      display.setTextSize(1); 

      display.print(" ppm"); 

      display.setTextSize(2); 

      display.setCursor(0, 40); 

      display.print("MQ7:"); 

      display.print(str2); 

      display.setTextSize(1); 

      display.print(" ppm"); 

      display.display(); 

 

 String Sensor =String(str) + String(str2); 

  

 //espSerial.println(Sensor); 

 espSerial.println("*"); 
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 espSerial.println(str); 

 espSerial.println(","); 

 espSerial.println(str2); 

 espSerial.println("#"); 

 delay(1000); 

  

  

} 
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Lampiran 2. Lembar Validasi 
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Lampiran 3. Kartu Asistensi 
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Lampiran 4. Riwayat Hidup 

 

Nama : Ayrofnaldo Bari Cossintan 

Notar : 18.02.0257 

Tempat / Tanggal Lahir : Pemalang, 08 Juni 2001 

Jenis Kelamin : Pria 

Status : Lajang 

Alamat asal : Desa Kalirandu RT 04/03, Kec.Petarukan,    

    Kab.Pemalang, Jawa Tengah. 

Telp : 087720002528 

E-mail : Cossintanasyrofnaldo@gmail.com 

Motto : Jangan bandingkan prosesmu dengan orang lain.  

  Tak semua bunga tumbuh dan mekar    

  bersamaan. 

 
Riwayat Pendidikan 

1. SMA Negeri 3 Pemalang, 2018. 

2. SMP Negeri 1 Petarukan,2015. 

3. SD Negeri 02 Kalirandu, 2012. 

Pengalaman Praktek Kerja : 

1. Dinas Perhubungan Kota Surabaya UPTD PTU Suroboyo Bus (2021) 

2. PT. Rosalia Indah Transport (2022) 

 

 

 Tegal, 23 Juli 2022 
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