BAB V
PENUTUP

V.1 Kesimpulan

Berdasarkan hasil perancangan, penguijian, dan analisis sistem pengunci pintu
kendaraan otomatis berbasis Raspberry Pidengan deteksi kendaraan pada area blind
spot, maka dapat diambil beberapa kesimpulan sebagai berikut:

1. Sistem pengunci pintu kendaraan otomatis berbasis Raspberry Pi berhasil
dirancang dan diimplementasikan menggunakan kamera sebagai media
deteksi kendaraan pada area blind spot. Sistem mampu bekerja secara
otomatis melalui proses pengolahan citra digital untuk mendeteksi keberadaan
kendaraan di sekitar area pintu kendaraan. Ketika objek kendaraan terdeteksi,
sistem akan mengaktifkan door lock secara otomatis serta memberikan
peringatan suara dan tampilan visua/ kepada pengguna kendaraan. Seluruh
komponen sistem seperti Raspberry Pj, kamera, relay, door lock actuator,
speaker, dan layar TFT dapat bekerja secara terintegrasi sesuai dengan
rancangan sistem yang telah dibuat.

2. Berdasarkan hasil pengujian, sistem mampu melakukan deteksi kendaraan
secara real-time pada kondisi siang maupun malam hari dengan performa
yang cukup baik. Hasil pengujian pengukuran jarak menunjukkan bahwa
sistem memiliki tingkat akurasi rata-rata sebesar 99,3%, sehingga pembacaan
posisi kendaraan terhadap area blind spot dapat dilakukan dengan cukup
presisi. Selain itu, hasil pengujian waktu respon menunjukkan bahwa sistem
masih mampu memberikan respon penguncian pintu secara otomatis sebelum
kendaraan memasuki area berbahaya dengan akurasi rata-rata 87,5%.
Dengan demikian, sistem yang dikembangkan dinilai mampu meningkatkan
keselamatan pengguna kendaraan dan membantu mengurangi risiko

kecelakaan akibat pembukaan pintu kendaraan pada area b/ind spot.
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V.2 Saran

Berdasarkan hasil penelitian yang telah dilakukan, terdapat beberapa saran
yang dapat digunakan sebagai bahan pengembangan penelitian selanjutnya, antara
lain sebagai berikut:

1. Penelitian selanjutnya disarankan menggunakan kamera dengan spesifikasi
yang lebih tinggi agar kualitas citra yang diperoleh menjadi lebih baik,
khususnya pada kondisi malam hari atau pencahayaan rendah sehingga
proses deteksi kendaraan dapat berjalan lebih optimal.

2. Pada penelitian selanjutnya, sistem disarankan menggunakan kamera /infrared
atau tambahan pencahayaan otomatis agar kemampuan deteksi kendaraan
pada kondisi malam hari, khususnya pada lingkungan dengan pencahayaan
sangat minim atau gelap total, dapat bekerja lebih optimal.

3. Pengembangan berikutnya dapat menambahkan sensor pendukung seperti
radar atau ultrasonik untuk meningkatkan kestabilan deteksi pada kondisi
cuaca tertentu maupun pada lingkungan dengan tingkat pencahayaan yang
kurang baik.
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