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INTISARI 

Keselamatan lalu lintas merupakan aspek penting dalam mengurangi risiko 

kecelakaan, khususnya kecelakaan akibat pembukaan pintu kendaraan pada area 

blind spot. Kecelakaan jenis ini sering terjadi ketika pengemudi atau penumpang 

membuka pintu kendaraan tanpa memperhatikan kendaraan lain yang melintas di 

sekitar kendaraan. Penelitian ini bertujuan merancang dan membangun alat 

pengunci pintu kendaraan otomatis berbasis Raspberry Pi dengan deteksi 

kendaraan pada area blind spot sebagai sistem keselamatan preventif. 

Metode penelitian yang digunakan adalah Research and Development (R&D) 

dengan model pengembangan ADDIE yang meliputi tahap analisis, desain, 

pengembangan, implementasi, dan evaluasi. Sistem dirancang menggunakan 

Raspberry Pi 5 sebagai pusat pengendali, kamera sebagai sensor utama pendeteksi 

kendaraan, relay module sebagai pengontrol door lock actuator, LCD TFT sebagai 

tampilan visual, serta DFPlayer Mini dan speaker sebagai peringatan audio. Sistem 

bekerja dengan memanfaatkan pengolahan citra digital (digital image processing) 

dan deteksi objek secara real-time untuk mengenali kendaraan di area blind spot 

belakang kendaraan. Ketika kendaraan terdeteksi, sistem secara otomatis 

mengaktifkan pengunci pintu dan memberikan peringatan visual maupun suara 

kepada pengguna kendaraan. 

Hasil perancangan menunjukkan bahwa sistem mampu bekerja secara 

terintegrasi dalam mendeteksi keberadaan kendaraan di area blind spot dan 

mengaktifkan penguncian pintu secara otomatis. Selain itu, sistem dapat 

memberikan informasi kondisi aman maupun bahaya melalui LCD dan speaker 

sehingga meningkatkan kewaspadaan pengguna kendaraan. Dengan demikian, 

alat yang dikembangkan diharapkan dapat menjadi solusi keselamatan tambahan 

untuk mengurangi risiko kecelakaan akibat pembukaan pintu kendaraan secara 

tidak aman. 

Kata kunci : Blind Spot, Raspberry Pi, Pengolahan Citra Digital, Door Lock Otomatis, 

Keselamatan Kendaraan. 
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ABSTRACT 

Traffic safety is an important aspect in reducing the risk of accidents, 

particularly accidents caused by opening vehicle doors in blind spot areas. This 

type of accident often occurs when drivers or passengers open vehicle doors 

without paying attention to other vehicles passing nearby. This study aims to 

design and develop an automatic vehicle door locking system based on Raspberry 

Pi with vehicle detection in blind spot areas as a preventive safety system. 

The research method used in this study is Research and Development (R&D) 

with the ADDIE development model, which consists of analysis, design, 

development, implementation, and evaluation stages. The system is designed 

using Raspberry Pi 5 as the main controller, a camera as the primary vehicle 

detection sensor, a relay module to control the door lock actuator, an LCD TFT for 

visual display, and a DFPlayer Mini with speakers for audio warnings. The system 

works by utilizing digital image processing and real-time object detection to identify 

vehicles in the rear blind spot area. When a vehicle is detected, the system 

automatically activates the door lock mechanism and provides visual and audio 

warnings to vehicle users. 

The results of the design show that the system is capable of operating in an 

integrated manner to detect the presence of vehicles in blind spot areas and 

automatically activate the vehicle door lock system. In addition, the system can 

provide safe and danger status information through the LCD display and speakers, 

thereby increasing user awareness. Therefore, the developed system is expected 

to become an additional safety solution to reduce the risk of accidents caused by 

unsafe vehicle door opening. 

Keywords : Blind Spot, Raspberry Pi, Digital Image Processing, Automatic Door 

Lock, Vehicle Safety. 


