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BAB V 

SARAN DAN KESIMPULAN 

 

V.1. Kesimpulan 

Berdasarkan hasil penelitian, dapat ditarik kesimpulan sebagai berikut: 

1. Hasil pembacaan kecepatan kendaraan yang diperoleh dari speedometer 

tester sebagai kecepatan acuan, speedometer dashboard kendaraan, 

dan aplikasi GPS Speedometer menunjukkan pola yang konsisten pada 

seluruh variasi kecepatan pengujian. Pembacaan speedometer 

dashboard mengikuti perubahan kecepatan kendaraan secara langsung, 

sedangkan aplikasi GPS Speedometer menunjukkan respons yang sedikit 

terlambat akibat proses akuisisi data GNSS. Setelah kendaraan mencapai 

kecepatan konstan, pembacaan GPS Speedometer menjadi stabil dan 

mampu mengikuti kecepatan kendaraan dengan baik. 

2. Aplikasi GPS Speedometer memiliki tingkat akurasi dan presisi yang baik 

terhadap speedometer tester sebagai kecepatan acuan sehingga layak 

digunakan sebagai alternatif pengujian speedometer kendaraan. Hasil 

pengolahan data selama interval pengambilan 10 detik menghasilkan 

nilai MAPE sebesar 1,2% pada kecepatan 10 km/jam, 2,6% pada 

kecepatan 20 km/jam, 1,2% pada kecepatan 30 km/jam, dan 0,65% 

pada kecepatan 40 km/jam, dengan standar deviasi berkisar antara 

0,15–0,36 km/jam. Hasil tersebut menunjukkan bahwa aplikasi GPS 

Speedometer mampu memberikan hasil pengukuran yang akurat, presisi, 

dan konsisten pada seluruh variasi kecepatan pengujian.  

3. Berdasarkan hasil analisis pengujian roadtest, protokol yang dihasilkan 

menetapkan bahwa pengambilan data dilakukan setelah kendaraan 

mencapai kecepatan target dan diberikan waktu tunggu selama 2 detik 

untuk memastikan pembacaan GPS berada pada kondisi stabil. 

Selanjutnya, data kecepatan diambil secara kontinu selama 10 detik pada 

kondisi kecepatan konstan. Protokol tersebut disusun berdasarkan hasil 

evaluasi tren pembacaan kecepatan, waktu respons GPS Speedometer, 

serta analisis nilai Mean, Standar Deviasi, dan MAPE sehingga 
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menghasilkan pembacaan yang lebih representatif, akurat, dan konsisten 

pada seluruh variasi kecepatan pengujian.  

V.2. Saran   

Berdasarkan hasil penelitian, analisis data, dan keterbatasan yang 

ditemukan selama proses penelitian, peneliti menyampaikan beberapa hal 

berikut: 

1. Penelitian selanjutnya disarankan menggunakan jalur pengujian yang 

lebih stabil dan minim gangguan lalu lintas untuk mengurangi potensi 

fluktuasi pembacaan kecepatan. 

2. Penelitian selanjutnya disarankan menggunakan variasi jenis kendaraan 

dan perangkat smartphone yang berbeda untuk memperoleh hasil 

perbandingan yang lebih luas dan akurat.  

3. Penelitian selanjutnya disarankan menambahkan variasi jarak lintasan 

pengujian roadtest untuk memperoleh perbandingan yang lebih luas dan 

akurat. 

4. Penelitian selanjutnya disarankan mengembangkan aplikasi GPS 

Speedometer yang mampu melakukan perekaman dan pengolahan data 

kecepatan secara otomatis selama interval pengujian, sehingga nilai rata-

rata kecepatan dapat ditampilkan secara langsung tanpa memerlukan 

proses analisis melalui rekaman video. Pengembangan tersebut 

diharapkan dapat meningkatkan efisiensi penerapan protokol serta 

mempermudah penggunaan aplikasi sebagai alternatif pengujian 

speedometer kendaraan.  
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