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INTISARI 

Pengukuran dimensi kendaraan bermotor merupakan salah satu bagian 

penting dalam pelaksanaan pengujian kendaraan bermotor untuk memastikan 

terpenuhinya persyaratan teknis dan laik jalan. Proses pengukuran selama ini 

dilakukan secara manual yang memerlukan waktu relatif lama, melibatkan beberapa 

petugas, serta berpotensi menimbulkan kesalahan akibat faktor manusia. Oleh karena 

itu, penelitian ini bertujuan untuk mengkaji penggunaan Software ImageJ sebagai 

metode pengukuran dimensi kendaraan bermotor yang lebih efisien dan akurat. 

Penelitian ini menggunakan metode eksperimen dengan membandingkan hasil 

pengukuran dimensi kendaraan secara manual dan menggunakan software ImageJ. 

Objek penelitian berupa beberapa kendaraan wajib uji yang diukur pada parameter 

panjang, lebar, tinggi, wheelbase, front overhang (FOH), rear overhang (ROH), sudut 

datang, dan sudut pergi. Data diperoleh melalui pengukuran langsung menggunakan 

alat ukur konvensional serta pengukuran berbasis citra digital yang diproses 

menggunakan software ImageJ. 

Hasil penelitian menunjukkan bahwa pengukuran menggunakan software 

ImageJ mampu menghasilkan nilai dimensi yang sangat mendekati hasil pengukuran 

manual dengan tingkat selisih dan persentase kesalahan yang relatif kecil. Selain itu, 

penggunaan ImageJ memberikan efisiensi waktu yang lebih baik karena proses 

pengukuran dapat dilakukan oleh satu orang petugas dengan kebutuhan peralatan 

yang lebih sederhana dibandingkan metode manual. Penggunaan citra digital juga 

memungkinkan dokumentasi hasil pengukuran yang lebih mudah dan dapat dilakukan 

analisis ulang apabila diperlukan. 

Berdasarkan hasil penelitian dapat disimpulkan bahwa software ImageJ 

memiliki potensi untuk digunakan sebagai metode alternatif dalam pengukuran 

dimensi kendaraan bermotor. Metode ini mampu meningkatkan efisiensi pelaksanaan 

pengujian kendaraan bermotor tanpa mengurangi tingkat ketelitian hasil pengukuran 

sehingga dapat mendukung peningkatan kualitas pelayanan pada unit pengujian 

kendaraan bermotor. 

Kata kunci: Pengujian Kendaraan Bermotor, Dimensi Kendaraan, ImageJ, 

Pengolahan Citra Digital, Efisiensi Pengukuran. 
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ABSTRAK 

Measuring the dimensions of motor vehicles is a crucial part of vehicle testing 

to ensure compliance with technical and roadworthiness requirements. Until now, this 

measurement process has been conducted manually, which is time-consuming, 

involves multiple personnel, and is prone to human error. Therefore, this study aims 

to evaluate the use of ImageJ software as a more efficient and accurate method for 

measuring motor vehicle dimensions. 

This study employs an experimental method by comparing the results of 

manual vehicle dimension measurements with those obtained using ImageJ software. 

The research subjects consist of several vehicles required to undergo testing, 

measured for the following parameters: length, width, height, wheelbase, front 

overhang (FOH), rear overhang (ROH), approach angle, and departure angle. Data 

were obtained through direct measurements using conventional measuring tools as 

well as digital image-based measurements processed using ImageJ software. 

The results of the study show that measurements taken using ImageJ software 

can produce dimensional values that are very close to those obtained through manual 

measurements, with relatively small differences and error rates. In addition, the use 

of ImageJ offers greater time efficiency because the measurement process can be 

performed by a single operator using simpler equipment compared to manual 

methods. The use of digital images also allows for easier documentation of 

measurement results and enables reanalysis if necessary. 

Based on the research results, it can be concluded that ImageJ software has 

the potential to be used as an alternative method for measuring the dimensions of 

motor vehicles. This method can improve the efficiency of motor vehicle testing 

without reducing the accuracy of the measurement results, thereby supporting 

improved service quality at motor vehicle testing facilities. 

Keywords: Motor Vehicle Testing, Vehicle Dimensions, ImageJ, Digital Image 

Processing, Measurement Efficiency.


