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INTISARI 

 

Perkembangan zaman di era modern ini kebutuhan masyarakat terhadap 

kendaraan setiap tahun semakin meningkat. Sarana transportasi jalan yang 

banyak digunakan salah satunya adalah kendaraan umum seperti mobil 

penumpang atau bus. Perkembangan teknologi terhadap kendaraan tidak hanya 

yang terlihat dari luar seperti bodi kendaraan namun sistem-sistem yang ada pada 

ruang kendaraan dan sistem elektronik di bagian mesin, salah satunya adalah 

sistem kemudi kendaraan.  

Penelitian ini menggunakan metode Diagnosis dan Prognosis untuk 

memeriksa bagian sistem kemudi dari kendaraan Hino R260. Pada Diagnosis akan 

berfokus pada hasil pemeriksaan gejala yang dialami pada kendaraan. Prognosis 

berfokus pada hasil pemeriksaan laik jalan dan akan diberikan kesimpulan tentang 

hal apa saja yang harus diperbaiki oleh pengemudi kendaraan yang diberikan oleh 

penguji kendaraan bermotor. 

Dari hasil pemeriksaan menggunakan 10 kendaraan Hino R260 didapat 6 

kerusakan pada tie rod dan ball joint. Kerusakan terjadi karena faktor usia dan 

juga kurangnya perawatan dari pemilik kendaraan. 

 

Kata Kunci: Sistem Kemudi, Efektifitas Pemastian Sistem Kemudi, Diagnosis, 

Prognosis, Pengujian Kendaraan Bermotor. 
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ABSTRACT 

 

The growth in this modern era is growing in people's need for vehicles 

every year. Common means of road transportation include public vehicles such as 

passenger cars or buses. The development of technology on vehicles is not only 

invisible from the outside like the booms but the systems in the vehicle 

compartment and the electronic systems in the engine, one of which is the vehicle 

steering system. 

The study uses diagnostic and prognosis methods to check part of the 

steering system of the Hino R260 vehicle. At the diagnosis it focuses on the 

vehicle's symptomatic results. Prognosis focuses on the results of street-check 

results and will be given a conclusion on what should be corrected by the driver 

given by the motor vehicle examiner. 

We found out that 10 vehicles aboard the Hino R260 were found with 6 

damage to a tie rod and a joint ball. Age factors as well as lack of care from vehicle 

owners are responsible for the damage. 

 

Keywords: Steering System, Effectiveness Of Steering System Supply, Diagnosis, 

Prognosis, Motor Vehicle Testing. 

 

 

 

 


