BAB V
PENUTUP

V.1 Kesimpulan

Berdasarkan uraian perancangan, pembuatan, pengujian, penerapan

dan pembahasan tentang Rancang Bangun Alat Bantu Pemberhentian

Kendaraan Bermotor Pada Penguijian Headlight tester Berbasis Arduino

UNO untuk mengefektifkan kecepatan pemberhentian pada uji headlight

tester . Maka dapat ditarik kesimpulan sebagai berikut :

a.

V.2 Saran

Rancang bangun alat bantu pemberhentian kendaraan bermotor pada
pengujian headlight tester berbasis Arduino UNO dapat diterapkan dan
dapat berfungsi sesuai dengan program yang telah dirancang.
Rancang bangun alat bantu pemberhentian kendaraan bermotor pada
pengujian headlight tester berbasis Arduino UNO mempercepat
pemberhentian hingga 3,1665 detik per kendaraan dan meningkatkan
keakurasian pemberhentian tepat pada 1 meter.

Berdasarkan hasil penelitian pengaruh jarak terhadap hasil uji
memperoleh hasil perubahan jarak dengan rata-rata 15.59 lebih dekat
menghasilkan nilai selisih hasil yang besar dengan rata-rata selisih
intensitas cahaya mencapai 4070 candela lebih kecil dan rata-rata
selisih sudut deviasi yaitu 1.99 cm atau 0°06"( nol derajat enam
menit).

Rancang bangun alat ini telah selesai diuji coba dan divalidasi oleh 5
Penguji Kendaraan Bermotor kota Mataram dengan metode pengisian
Kuesioner. Hasil dari pengisian, rancang bangun alat dinyatakan
“efektif”, karena menghasilkan angka 52% sangat setuju, 30% setuju,
dan 18% cukup. Dan kuesioner telah dinyatakan valid dengan

menggunakan perhitungan software SPPS.

Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan terhadap Rancang Bangun

Alat Bantu Pemberhentian Kendaraan Bermotor, agar dapat dikembangkan

pada penelitian selanjutnya disarankan :

a. Pada penelitian berikutnya diharapkan bisa diterapkan disemua jenis

kendaraan bermotor dengan penambahan tiang yang dapat diubah
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ketinggiannya secara otomatis guna mengefektifkan kecepatan
pemberhentian dan pengujian headlight tester.

. Alat dapat diterapkan pada pengujian kendaraan bermotor agar
pemberhentian kendaraan tepat pada jarak pemberhetian spesifikasi alat
sehingga menghasilkan hasil uji yang akurat dan presisi.

Dapat dilakukan pengembangan alat lebih lanjut agar meningkatkan fungsi
dan kinerja alat lebih sempurna dari alat sebelumnya.
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