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INTISARI

Pemberhentian kendaraan pada uji headlight tester di pengujian kendaraan
bermotor Kota Mataram dinilai kurang efektif dikarenakan tidak adanya garis
pemberhentian (stopline), tidak adanya acuan pemberhentian pada headlight
tester di pengujian kendaraan bermotor Kota Mataram sehingga jarak
pemberhentian hanya mengandalkan perkiraan dan instruksi penguiji. Oleh sebab
itu dibutuhkan suatu alat bantu berbasis Arduino yang mampu meningkatkan
akurasi jarak pemberhentian dengan memberikan isyarat pemberhentian terhadap
sopir kendaraan berupa suara yaitu buzzer dan cahaya berupa LED, sehingga
terdapat acuan pemberhentian tanpa penguji memberikan instruksi lebih. Tujuan
penilitian ini adalah dapat merancang dan mengetahui cara kerja suatu alat bantu
pemberhentian Aeadlight tester serta mengetahui pengaruh atau tidaknya jarak
terhadap hasil uji dan mengetahui tingkat efisiensi waktu dengan atau tidaknya
menggunakan Alat Bantu. Penelitian ini menggunakan metode Reasearch and
Development (R&D). Untuk pengumpulan data penilitian ini melalui observasi
langsung, wawancara, dan kuesioner. Hasil penelitian menunjukkan bahwa
dengan menggunakan alat bantu meningkatkan efektifitas pengujian dengan
selisih kecepatan 3,1665 detik lebih cepat dibandingkan dengan tidak
menggunakan alat bantu, serta pada penelitian ini membuktikan bahwa jarak
pemberhentian mempengaruhi hasil akhir. Dengan rata-rata perubahan jarak
15,59 cm mengakibatkat perubahan hasil intensitas cahaya dengan rata-rata 4.070

candela dan rata-rata sudut deviasi 0°06".

Kata Kunci : Headlight Tester, Arduino, Cahaya, Jarak.
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ABSTRACT

Stopping the vehicle in the headlight tester test in the Mataram City motor
vehicle test was considered less effective due to the absence of a stop line, the
absence of a stop reference on the headlight tester in the Mataram City motor
vehicle test so that the stopping distance only relied on the estimates and
instructions of the examiner. Therefore we need an Arduino-based tool that is able
to increase the accuracy of the stopping distance by giving a stop signal to the
vehicle driver in the form of a sound, namely a buzzer and a light in the form of
an LED, so that there is a stop reference without the examiner giving further
instructions. The purpose of this research is to be able to design and find out how
a headlight tester stop tool works and determine whether or not the distance
affects the test results and determine the level of time efficiency with or not using
a tool. This research uses the Research and Development (R&D) method. For the
collection of research data through direct observation, interviews, and
questionnaires. The results showed that using a tool increases the effectiveness of
the test with a speed difference of 3.1665 seconds faster than not using a tool,
and this study proves that the stopping distance affects the final result. With an
average change in distance of 15.59 cm, it results in changes in the results of light
intensity with an average of 4,070 candela and an average angle of deviation of
0°06".

Keywords : Headlight Tester, Arduino, Light, Distance.
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