BAB V
PENUTUP

V.1 Kesimpulan
Berdasarkan proses pembuatan dan pengujian Rancang Bangun

Alat Peringatan Dini Kecepatan Kendaraan dapat disimpulkan bahwa :

1. Proses perancangan alat dilakukan melalui beberapa tahapan,
dimulai dari penyiapan alat dan bahan sesuai dengan desain
yang telah ditentukan. Selanjutnya dilakukan pembuatan
program menggunakan perangkat lunak Arduino IDE sebagai
sistem pengendali alat. Setelah itu, komponen dirakit
berdasarkan skema rangkaian dan program yang telah dibuat.
Tahap pengujian dilakukan untuk mengidentifikasi adanya
kendala pada sistem sehingga dapat dilakukan perbaikan. Tahap
akhir adalah perakitan seluruh komponen menjadi satu kesatuan
yang siap untuk diimplementasikan.

2. Hasil pengujian menunjukkan bahwa alat dapat bekerja secara
optimal dengan tingkat ketelitian yang baik. Pengujian kecepatan
menggunakan modul GPS Neo 8 menghasilkan nilai kesalahan
sebesar 2,75%. Pada pengujian di kondisi jalan, sistem mampu
memberikan peringatan kepada pengemudi sesuai dengan
konsep perancangan dan logika pemrograman yang diterapkan,
serta tetap berfungsi dengan baik. Adapun tingkat keberhasilan
pengujian dapat dipengaruhi oleh kondisi wilayah dengan satelit
yang minim, serta kestabilan sinyal GPS yang diterima oleh
perangkat.

V.2 Saran
Berdasarkan hasil perancangan, penguijian, dan analisis sistem
peringatan dini overspeed berbasis ESP32 yang telah dilakukan, penulis

memberikan beberapa saran sebagai berikut:

36



1. Sistem peringatan overspeed yang telah dibuat masih dapat
dikembangkan lebih lanjut, baik dari sisi fitur maupun akurasi. Pada
penelitian selanjutnya, disarankan penggunaan modul GPS dengan
kualitas penerimaan sinyal yang lebih stabil agar pembacaan
kecepatan tetap akurat pada berbagai kondisi jalan dan lingkungan
seperti GPS beitian 220.

2. Pengujian alat sebaiknya dilakukan pada berbagai kondisi jalan dan
lingkungan, seperti jalan menanjak, menurun, lalu lintas padat, serta
kondisi cuaca yang berbeda, untuk mengetahui performa sistem secara
lebih menyeluruh.

3. Pada penelitian selanjutnya, sistem dapat dikembangkan dengan
menambahkan fitur monitoring terpusat berbasis web atau dashboard
manajemen armada, sehingga pihak perusahaan dapat memantau
kecepatan kendaraan dan perilaku pengemudi secara real-time.
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