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INTISARI

Blind spot merupakan area yang tidak terjangkau oleh pandangan pengemudi,
terutama pada kendaraan besar, sehingga dapat meningkatkan risiko
kecelakaan saat berpindah lajur. Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan
membangun sistem Lane Changing Warning yang mampu memberikan
peringatan dini kepada pengemudi apabila terdapat objek pada sisi kiri atau
kanan kendaraan saat lampu sein diaktifkan. Sistem ini menggunakan sensor
kamera ESP32-Cam untuk mendeteksi objek melalui citra visual yang diproses
menggunakan algoritma YOLOVS, serta dua sensor ultrasonik US-015 untuk
mengukur jarak objek. Hasil deteksi dikirim ke mikrokontroler ESP32, yang
kemudian menampilkan informasi peringatan pada LCD TFT 3.5 inci dan

mengaktifkan buzzer sebagai peringatan suara.

Penguijian dilakukan pada kecepatan objek melintas 10 km/jam hingga 50
km/jam, dalam berbagai kondisi, termasuk cuaca berkabut. Hasil pengujian
menunjukkan bahwa sensor ESP32-Cam memiliki kemampuan mendeteksi
objek dengan baik pada kecepatan rendah, namun kinerjanya menurun pada
kecepatan tinggi dan kondisi visual terbatas. Sebaliknya, sensor US-015
menunjukkan performa yang lebih stabil dan responsif dalam berbagai kondisi.
Secara keseluruhan, sistem berhasil memberikan peringatan yang tepat saat
terdapat objek di blind spot dan dapat membantu mengurangi risiko
kecelakaan pada kendaraan besar.

Kata kunci: Blind spot, Lane Changing Warning, ESP32-Cam, Ultrasonic US-
015, YOLOvS, ESP32
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ABSTRAK

Blind spots are areas that are not visible to the driver, especially in large vehicles, and
can increase the risk of accidents during lane changes. This research aims to design
and develop a Lane Changing Warning system that provides early warnings to the
driver when an object is detected on the left or right side of the vehicle while the turn
signal is activated. The system utilizes an ESP32-CAM camera sensor to detect objects
through visual images processed using the YOLOVS algorithm, as well as two US-015
ultrasonic sensors to measure object distance. The detection results are sent to an
ESP32 microcontroller, which then displays warning information on a 3.5-inch TFT

LCD and activates a buzzer for audible alerts.

Testing was conducted at speeds ranging from 10 km/h to 50 km/h under various
conditions, including foggy weather. The test results show that the ESP32-CAM sensor
performs well in detecting objects at low speeds but its performance decreases at
higher speeds and in limited visibility conditions. Conversely, the US-015 sensor
demonstrated more stable and responsive performance under various conditions.
Overall, the system successfully provides accurate warnings when objects are present
in the blind spot and can help reduce the risk of accidents involving large vehicles.
Keywords: Blind spot, Lane Changing Warning, ESP32-CAM, Ultrasonic US-015,
YOLOVS, ESP32
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