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INTISARI

Sistem pendataan kendaraan bus yang masih diakukan secara manual mellui
website STASATI di berbagai Terminal Tipe A di Indonesia memiliki keterbatasan
dalam kecepatan, akurasi, dan efisiensi operasional. Untuk mengatasi
permasalahan tersebut, penelti merancang dan membangun sistem pendataan
bus otomatis berbasis Raspberry Pi yang dilengkapi kamera dan algoritma YOLO
(You Only Look Once). Sistem ini dirancang untuk mendeteksi serta membaca plat
nomor kendaraan secara otomatis ketika bus memasuki Terminal Tipe A Giwangan
Yogyakarta. Metode peneltian yang digunakan adalah Research and Development
(R&D) dengan pendekatan ADDIE, yang mencakup analisis kebutuhan,
perancangan sistem, pengembangan perangkat keras dan lunak, implementasi,
serta evaluasi model. Komponen utama sistem terdiri dari Web Camera Logitech
Brio 100 sebagai input, Raspberry Pi4B sebagai pusat pemrosesan data, dan LCD
Wavesware 3,5 inci sebagai tampilan lokal. Model YOLO diatih menggunakan
dataset plat nomor kendaraan Indonesia, dintegrasikan dengan basis data MySQL,
dan antarmuka website berbasis Node.js. Hasi pelathan menunjukkan kinerja
deteksi yang tinggi dengan nili skor F1 sebesar 0,96 untuk deteksi plat homor
dan 0,98 untuk pembacaan karakter plat nomor. Hasil uji coba black box
menunjukkan seluruh fungsi utama sistem, seperti deteksi, pembacaan plat
nomor, penyimpanan data, tampian reaktime, hingga ekspor laporan dapat
berjalan dengan baik dan sesuai perancangan. Pengujian terhadap 86 kendaraan
bus menghasikan 82 deteksi vald dan 4 deteksi tidak valid, sehingga tingkat
akurasi sistem mencapai 95,35%. Berdasarkan hasil peneltian membuktikan
bahwa alat pendataan bus otomatis ini mampu menggantikan sistem manual
dengan kinerja yang lebih efisien dan akurat. Sistem dapat menyimpan data secara
otomatis ke dalam database dan menampikan informasi secara reaktime mellui
website. Penerapan sistem ini menunjukkan bahwa teknologi berbasis Raspberry
Pi dan YOLO berpotensi besar dalam mendukung modernisasi serta digitalisasi
sistem pendataan bus otomatis di Terminal Tipe A di seluruh Indonesia.

Kata kunci: Raspberry Pi, YOLO, plat nomor, deteksi kendaraan, sistem otomats,
MySQL, Node.js, Terminal Giwangan
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