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BAB V 

PENUTUP 

V.1 Kesimpulan 

 

Berdasarkan hasil dari penelitian sistem komunikasi antar kedaraan 

untuk peringatan posisi titik buta ini dapat disimpulkan sebagai berikut: 

1. Penerapan ESP-NOW sebagai protokol kumunikasi secara efektif mampu 

mewujudkan sistem komunikasi nirkabel untuk sistem komunikasi antar 

kendaraan untuk peringatan posisi titik buta. Secara mendasar sistem ini 

bekerja dengan dua skema yang sederhana, yaitu modul pengirim(deteksi) 

yang terpasang pada setiap sisi truk dengan menggunakan sensor ultrasonik 

dan modul penerima yang terapasang pada kabin truk dashbord sebagai 

peringatan kepada pengemudi truk dan sepeda motor sebagai output. 

Penjelasan singkat ini menunjukkan penerapan ESP- NOW sebagai protokol 

komunikasi antar kendaraan berhasil menciptakan sebuah inovasi sistem 

peringatan keselamatan antar kendaraan untuk peringatan posisi titik buta. 

2. Kinerja sistem komunikasi untuk peringatan pada posisi titik buta mampu 

memberikan informasi kepada pengemudi secara real-time hasil pengujian 

menunjukkan akurasi sensor mencapai 98,4 hingga jarak 200 cm pada 

setiap sisinya. Waktu respon yang cepat dan stabil pada kondisi nyata 

dengan kedua kendaraan diam melakukan komunikasi dengan rata-rata 

173,8 mikrodetik dan kedua kendaraan bergerak berhasil melakukan 

komunikasi dengan rata-rata waktu 174,2 mikrodetik, pada dua kondisi 

diam dan bergerak tercatat waktu komunikasi dibawah 204 mikrodetik. 

Tingkat latensi yang sangat rendah dan responsif ini mampu memberikan 

informasi peringatan secara nyata kepada pengemudi dalam mendeteksi 

adanya objek pada titik buta. 

V.2 Saran 

 
Penelitian ini masih membutuhkan pengembangan yang lebih baik untuk 

penyempurnaan yang lebih lanjut, beberapa saran untuk penyempurnaan 

penelitian selajutnya dapat dijadikan reverensi penelitian selanjutnya. Berikut 

beberapa saran diantaranya : 
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1. Melakukan penambahan pengujian, dengan masing-masing pengujian 

dilakukan sebanyak lebih dari 30 kali. 

2. Validasi deteksi dalam berbagai kondisi dengan memperluas cara pengujian 

yang beragam seperti kondisi jalan menanjak, jalan menurun dan jalan 

rusak, validasi pengujian berbagai kondisi cuaca seperti hujan berkabut, dan 

pada malam hari serta validasi pengujian dilingkungan padat untuk menguji 

adanya gangguan sinyal nirkabel. 

3. Peningkatan teknologi sensor, Pertimbangan penggunaan sensor seperti 

sensor lidar atau radar lebih disarankan karena tahan terhadap kondisi cuaca 

dan mampu membedakan objek yag lebih baik. 

4. Pengembangan protokol komunikasi, dalam penerapanya ESP-NOW sangat 

sederhana akan tetapi ESP-NOW bekerja peer-to-peer berdasarkan alamat 

MAC/kode unik ESP. Pengembangan dengan menggunakan metode 

komunikasi broadcast lebih disarankan dimana perangkat pada truk dapat 

mengirimkan sinyal peringatan ke semua perangkat sepeda motor yang 

berada pada posisi titik buta tanpa perlu koneksi secara manual. 

5. Studi kelayakan dan persepsi pengguna dengan menggabungkan 

pengembangan kinerja sistem dan pengguna, melakukan survei atau 

wawancara kepada pengemudi truk dan pengendara sepeda motor. 

Keberhasilan teknologi tidak hanya bergantung pada kinerjanya tetapi juga 

penggunaanya hal ini sangat penting dilakukan untuk mendapatkan 

masukan dari kegunaan sistem dalam perancangan produk akhir yang dapat 

diterima. 
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