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INTISARI

Pintu mobil yang terbuka tiba-tiba di jalan dapat mengakibatkan
kecelakaan fatal, masalah yang masih umum terjadi di Indonesia karena
kurangnya kesadaran akan etika berkendara. Pada tahun 2023, 116.000
kecelakaan lalu lintas terjadi di Indonesia, dengan faktor manusia menyumbang
28% penyebabnya. Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan prototipe alat
pendeteksi benda bergerak pada pintu kendaraan berbasis Arduino untuk
meningkatkan keselamatan. Penelitian ini menggunakan pendekatan kuantitatif
dengan metode eksperimen. Perancangan alat melibatkan mikrokontroler Arduino
UNO, sensor ultrasonik US-016 untuk pendeteksi benda, relai, dan kunci pintu
sebagai aktuator.

Prosedur penelitian meliputi identifikasi masalah, studi literatur,
perancangan alat menggunakan Fritzing, pengadaan dan perakitan komponen,
pembuatan dan pengunggahan program ke Arduino IDE, dan pengujian kinerja
alat secara bertahap. Pengujian dilakukan sebanyak 30 kali untuk mengukur waktu
respons sensor dan 20 kali untuk menguiji indikator instrumen, serta pengujian
operasional pada kendaraan dengan berbagai kecepatan. Hasil pengujian
menunjukkan bahwa prototipe ini bekerja dengan baik. Sensor ultrasonik US-016
mampu mendeteksi objek bergerak di sekitar pintu kendaraan secara real-time.
Waktu respons rata-rata sensor ultrasonik US-016 kanan adalah 0,26 detik, dan
sensor kiri 0,25 detik.

Indikator alat (LED dan relai) menunjukkan tingkat keberhasilan 100%
dalam merespons kondisi deteksi dan non-deteksi objek. Perangkat ini berhasil
mengunci pintu secara otomatis ketika ada objek yang mendekat dan lampu
indikator menyala sesuai kondisi. Prototipe alat deteksi objek bergerak pada pintu
kendaraan berbasis Arduino telah berhasil dikembangkan dan berfungsi dengan
baik dalam meningkatkan keselamatan dengan mencegah kecelakaan akibat pintu
mobil yang terbuka sembarangan. Inovasi ini memiliki potensi positif bagi

keselamatan transportasi jalan.

Kata Kunci : Prototype Alat Pendeteksi Objek Bergerak, Pintu Kendaraan,
Keselamatan Lalu Lintas, Keselamatan Lalu Lintas



ABSTRAK

A car door suddenly opening on the road can result in a fatal accident, a
problem that is still common in Indonesia due to a lack of awareness of driving
etiquette. In 2023, 116,000 traffic accidents occurred in Indonesia, with human
factors reaching 28% of the causes. This study aims to develop a prototype of an
Arduino-based moving object detection device on a vehicle door to improve safety.
This study uses a quantitative approach with an experimental method. The design
of the device involves an Arduino UNO microcontroller, a US-016 ultrasonic sensor
for object detection, a relay, and a door lock as an actuator.

The research procedure includes problem identification, literature study,
tool design using Fritzing, component procurement and assembly, program
creation and upload to Arduino IDE, and step-by-step tool performance testing.
Testing was carried out 30 times to measure the sensor response time and 20
times to test the indicator instrument, as well as operational testing on vehicles at
various speeds. The test results show that this prototype functions well. The US-
016 ultrasonic sensor is able to detect moving objects around the vehicle door in
real-time. The average response time of the right US-016 ultrasonic sensor is 0.26
seconds, and the left sensor is 0.25 seconds.

The indicator device (LED and relay) demonstrated a 100% success rate in
responding to object detection and non-detection conditions. This device
successfully locks the door automatically when an object approaches and the
indicator light illuminates accordingly. A prototype of an Arduino-based moving
object detection device for vehicle doors has been successfully developed and
functions well in improving safety by preventing accidents caused by carelessly
opening car doors. This innovation has positive potential for road transportation
safety.

Keyword : Prototype of Moving Object Detection Device, Vehicle Door, Traffic
Safety, Traffic Safety



