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INTISARI

Penelitian ini bertujuan untuk menciptakan sebuah sistem pintar yang dapat
menghitung dan mengenali jenis kendaraan di jalan secara otomatis. Sistem ini
menggunakan rekaman dari kamera CCTV untuk menyediakan data lalu lintas yang
akurat dan seketika (real-time). Dengan teknologi bernama algoritma You Only Look
Once (YOLO), sistem dapat membedakan mana mobil, motor, bus, atau truk, yang
sangat penting untuk membantu mengelola lalu lintas agar lebih lancar dan tidak
macet.

Sistem ini dirancang agar mudah dibawa-bawa (portabel), karena hanya terdiri
dari kamera, laptop, dan baterai sebagai sumber daya listriknya. Kamera yang
digunakan pun canggih, mampu berputar untuk melihat ke segala arah, merekam
gambar dengan sangat jernih bahkan di malam hari, dan tahan terhadap berbagai
kondisi cuaca. Semua data yang direkam kemudian ditampilkan di sebuah website
yang dilengkapi peta interaktif, sehingga pengguna bisa melihat lokasi pengamatan
dan mempelajari pola lalu lintas melalui grafik.

Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem ini secara umum bekerja dengan
cukup baik. Namun, kelemahan terbesarnya adalah masih kurang akurat dalam
mendeteksi sepeda motor. Selain itu, performa sistem sangat bergantung pada kondisi
pencahayaan; pada siang hari akurasinya bisa mencapai 80%, tetapi pada malam hari
turun drastis menjadi hanya 40%. Hal ini menunjukkan bahwa cahaya adalah faktor

yang sangat penting bagi keberhasilan sistem ini.

Kunci : Algoritma YOLO, Deteksi Kendaraan, Manajemen Lalu Lintas, PKJI
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ABSTRACT

This research aims to create a smart system that can automatically calculate
and recognize the types of vehicles on the road. This system uses footage from
CCTV cameras to provide accurate and real-time traffic data. With a technology
called the You Only Look Once (YOLO) algorithm, the system can distinguish which is
a car, motorcycle, bus, or truck, which is crucial to help manage traffic to make it
smoother and less congested.

The system is designed to be easy to carry around (portable), as it consists
only of a camera, a laptop, and a battery as its power source. The camera used Is also
sophisticated, able to rotate to look in all directions, record images very clearly even
at night, and is resistant to various weather conditions. All the recorded data is then
displayed on a website equipped with an interactive map, so users can see the
observation location and learn traffic patterns through graphs.

The test results show that this system works quite well in general. However,
its biggest weakness is that it is still inaccurate in detecting motorcycles. In addition,
the performance of the system is highly dependent on lighting conditions, During the
day the accuracy can reach 80%, but at night it drops drastically to only 40%. This
suggests that light is a very important factor for the success of this system.

Keyword : YOLO Algorithm, Vehicle Detection, Traffic Management, PKJI
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