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  ABSTRAK 

Pertumbuhan kendaraan dari tahun ke tahun terus meningkat sama 

halnya seperti pertumbuhan manusia dan kebutuhan masyarakat terhadap 

kendaraan setiap tahun semakin meningkat baik kendaraan umum maupun 

kendaraan pribadi, maka dari itu perlu adanya kendaraan yang berkeselamatan. 

Keselamatan berkendaraan merupakan kebutuhan dasar yang penting untuk 

diperhatikan pada bidang transportasi jalan. Dari sini perlunya memastikan 

kondisi kendaraan guna memenuhi persyaratan teknis dan laik jalan melalui 

pengujian kendaraan bermotor hal ini akan berdampak pada keselamatan 

berkendara. Sistem kemudi adalah salah satu komponen penting pada kendaraan 

yang berfungsi untuk menggerakkan roda depan berbelok ke kanan dan ke kiri 

sehingga bergerak sesuai dengan keinginan pemilik atau pengemudi. Penelitian 

ini berfokus pada sistem kemudi mobil barang Mitsubishi Colt L300 dengan 

menggunakan metode diagnosis prognosis untuk pemeriksaan gejala yang 

dialami kendaraan yang nantinya penguji memberikan saran perbaikan atau 

pergantian komponen kepada pengemudi. Dari hasil pemeriksaan mengunakan 

sampling 17 kendaraan Mitsubishi Colt L300 didapatkan 3 speeling roda kemudi 

dan melakukan penyetelan, 1 kerusakan pada lengan ayun dan melakukan 

pergantian komponen, dan 1 kerusakan pada ball joint dan melakukan 

pergantian. 

Kata kunci : Sistem kemudi, Diagnosis Prognosis, Pengujian Kendaraan 

Bermotor 
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ABSTRACT 

The growth of vehicles from year to year continues to increase as well as 

human growth and society's need for vehicles every year is increasing, both 

public and private vehicles, therefore there is a need for safe vehicles. Driving 

safety is an important basic need to be considered in the field of road 

transportation. From this it is necessary to ensure the condition of the vehicle to 

meet technical and roadworthy requirements through motor vehicle testing, this 

will have an impact on driving safety. The steering system is one of the 

important components in a vehicle that functions to move the front wheels to 

turn right and left so that they move according to the wishes of the owner or 

driver. This study focuses on the steering system of the Mitsubishi Colt L300 

freight car by using the prognosis diagnosis method to examine the symptoms 

experienced by the vehicle which later the examiner will provide suggestions for 

repair or component replacement to the driver. From the results of the 

examination using a sampling of 17 Mitsubishi Colt L300 vehicles, it was found 

that 3 steering wheel spells and adjustments, 1 damage to the swing arm and 

component replacement, and 1 damage to the ball joint and replacement. 

Keyword : Steering System, Prognosis Diagnosis, Vehicle Inspection  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


