BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

V.1 Kesimpulan

1. Purwarupa alat uji radius putar kendaraan bermotor ini dirancang dengan
mikrokontroler ESP32 dan sensor BNOO55 sebagai komponen utama dalam
pengukuran radius putar. Purwarupa ini dilengkapi dengan beberapa komponen
pendukung, antara lain LCD OLED untuk menampilkan informasi pengujian, LED
indikator merah dan biru sebagai penanda hasil lulus atau tidaknya uji radius,
keypad 4x4 untuk input data dimensi kendaraan, baterai lithium dengan modul
pengisi daya, serta resistor dan saklar sebagai bagian dari sistem kelistrikan.
Selain itu untuk proses integrasi, alat akan dikoneksikan dengan jaringan WI-Fi
untuk mengirim data hasil uji. Hasil uji dapat diakses melalui laptop atau
smartphone dengan membuka laman web pengujian radius putar.

2. Pelaksanaan pengujian kinerja purwarupa alat uji radius putar kendaraan
bermotor dilakukan sebanyak 20 kali percobaan. Kendaraan yang digunakan
meliputi mobil pick up, mobil box, bus kecil, dan truk. Hasil pengujian kinerja
alat uji radius putar menunjukan beberapa kesimpulan sebagai berikut :

A. Purwarupa alat uji radius putar kendaraan bermotor memiliki tingkat
akurasi sensor sebesar 99,57%. Tingkat akurasi alat dalam mengukur
radius putar kendaraan sebesar 96,10% dengan tingkat keberhasilan alat
dalam mengukur radius putar sebesar 100%.

B. Berdasarkan ketentuan dalam regulasi KP.1945/AJ502/DRID/2019, batas
toleransi kesalahan pengukuran alat uji radius putar adalah sebesar £10%.
Alat yang dirancang memiliki tingkat kesalahan di bawah batas toleransi
tersebut. Dengan demikian, dapat disimpulkan bahwa alat mampu
memberikan hasil pengukuran yang akurat.

C. Berdasarkan pengukuran durasi pengujian radius putar yang dilakukan
pada kendaraan Toyota Avanza, Hino WU342R, dan Hiace Commuter MT.
Proses pelaksanaan pengoperasian purwarupa alat uji radius putar
kendaraan bermotor membutuhkan waktu selama 102 detik. Sementara
itu, pengujian radius putar kendaraan bermotor secara manual yang

membutuhkan waktu selama 293 detik. Dari hasil tersebut, alat uji radius
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putar kendaraan bermotor yang dirancang terbukti lebih efisien waktu 191

detik pelaksanaan uji dibandingkan dengan pengujian metode manual.

V.2 Saran

1.

Penerapan alat pada kendaraan tempelan dan gandengan perlu dilakukan
secara langsung dilapangan untuk mengetahui tingkat akurasi pengukuran
pada berbagai jenis kendaraan secara menyeluruh.

Perlu membandingkan uji kinerja alat yang dirancang dengan alat yang
tersedia di Balai Pengujian Laik Jalan dan Sertifikasi Kendaraan Bermotor
(BPLIJSKB) atau uji tipe di Bekasi untuk memverifikasi keakuratan hasil
pengukuran radius putar dari alat yang dirancang.

Penambahan pengujian kinerja alat yang dapat dilakukan terhadap pengaruh
kondisi lingkungan, permukaan bidang datar yang digunakan, sistem kemudi
yang digunakan, dan sistem suspensi yang digunakan pada kendaraan yang
diuji.

Penambahan identitas kendaraan secara lengkap pada sistem website,
sehingga dapat digunakan sebagai basis data pengujian radius putar

kendaraan bermotor.
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