V.1

V.2

BAB V
Kesimpulan dan Saran
Kesimpulan

Alat pengukur jarak pancar lampu tersebut dirancang bangun
menggunakan metode pengembangan ADDIE yang meliputi Analyze,
Design, Develop, Implementation, Evaluate. Kalibrasi dilakukan dengan
membandingkan hasil pembacaan alat terhadap alat ukur manual meteran,
yang menunjukan tingkat akurasi rata-rata sebesar 96% dan error
maksimum sebesar 5%. Alat tersebut dapat disimpulkan bekerja dengan
akurat. Tahap kuesioner dilakukan dengan metode System Usability Scale
(SUS) oleh 5 responden penguiji kendaraan bermotor UPPKB DKI Jakarta
Jagakarsa. Hasil diperoleh dengan nilai 88 yang termasuk dalam kategori
Acceptable yang berati alat dapat diterima dan layak digunakan.

Hasil percobaan menunjukkan bahwa tingkat akurasi alat tertinggi
terjadi pada intensitas cahaya lingkungan 1000 lux, yaitu sebesar 100% pada
mode low beam dan 99% pada mode high beam. Hal tersebut
mengindikasikan bahwa alat bekerja paling optimal dalam kondisi
pencahayaan lingkungan tinggi. Akurasi terendah terjadi pada intensitas
cahaya 120 lux yaitu 94,9% pada mode /owbeam dan 94% pada mode
highbeam. Performa alat menurun ketika digunakan dalam kondisi
pencahayaan rendah. Selisih rata-rata pengukuran pada mode /low beam
antara 4% hingga 6%. Selisih tertinggi sebesar 6% terjadi pada Toyota Altis
dan Honda Brio pada intensitas 500 dan 1000 lux. Mode high beam memiliki
selisih rata-rata berada di kisaran 5% hingga 7%, dengan selisih tertinggi
sebesar 7% muncul pada Toyota Altis dan Honda Brio pada intensitas 120
lux.

Saran

Rancang bangun alat pengukur jarak pancar lampu utama mobil

penumpang perlu dikembangkan lagi dengan penambahan robotik dan

otomasi untuk lebih memudahkan pengoperasian alat dan lebih futuristik.
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