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INTISARI 

 

Penelitian ini dilakukan dikarenakan masih ada permasalahan tentang alat 

pengukuran pada uji tipe yang masih kurang efektif, dimana masih dilakukan 

dengan cara manual. Dan terjadinya kasus kecelakaan kendaraan tempelan yang 

menyangkut pada pelintasan rel kereta api. Tujuan dari penelitian ini adalah untuk 

menciptakan alat yang dapat mengukur ground clearance dengan akurasi dan 

efisiensi yang lebih baik dibandingkan metode konvensional. Dan untuk merancang 

prototype alat bantu pengukuran ground clearance berbasis sensor ultrasonik HC-

SR04 yang terintegrasi dengan mikrokontroler ESP32 dan dilengkapi dengan 

tampilan LCD. Metode yang digunakan pada penelitian ini yaitu metode R&D. 

Metode ini digunakan karena penelitian tersebut bertujuan untuk menghasilkan 

alat yang inovatif serta melibatkan proses perancangan, pembuatan, pengujian, 

dan validasi secara menyeluruh agar produk akhir benar-benar fungsional dan 

bermanfaat.Hasil dari penelitian menunjukkan bahwa prototype ini berhasil 

mengukur ground clearance dengan tingkat akurasi yang tinggi. Alat ini dapat 

digunakan dalam berbagai kondisi dan jenis kendaraan, sehingga memberikan 

fleksibilitas bagi pengguna. Keberhasilan ini menunjukkan potensi alat dalam 

meningkatkan proses pengukuran yang sebelumnya mungkin dilakukan secara 

manual dan kurang akurat. 

 

Kata Kunci : Ground Clearance, Sensor Ultrasonik HC-SR04, ESP32, Prototype, 

Pengukuran Kendaraan, Uji Tipe, Metode R&D 
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ABSTRACT 

 

This research was conducted due to the ongoing issues with measurement 

tools used in vehicle type testing, which are still considered ineffective as they are 

performed manually. Additionally, there have been incidents involving trailer 

vehicles getting stuck at railway crossings, highlighting the need for more accurate 

ground clearance measurement. The purpose of this research is to develop a tool 

capable of measuring ground clearance with greater accuracy and efficiency 

compared to conventional methods, and to design a prototype ground clearance 

measuring device based on the ultrasonic sensor HC-SR04, integrated with an 

ESP32 microcontroller and equipped with an LCD display. The research employs 

the Research and Development (R&D) method, as the study aims to produce an 

innovative tool through a comprehensive process involving design, construction, 

testing, and validation, ensuring that the final product is both functional and 

beneficial. The results show that the prototype successfully measures ground 

clearance with a high level of accuracy. The device can be used in various 

conditions and for different types of vehicles, offering flexibility for users. This 

success demonstrates the potential of the tool to improve the measurement 

process, which was previously conducted manually and often lacked precision. 

 

 

Keywords : Ground Clearance, Ultrasonic Sensor HC-SR04, ESP32, Prototype, 

Vehicle Measurement, Type Testing, R&D Method 

 

 

 

 

 


