BAB V
PENUTUP

V.1. Kesimpulan

Setelah melalui berbagai tahapan mulai dari perancangan alat,

perkaitan komponen, pemrograman, hingga pada tahap simulasi dan

pengujian rancang bangun alat pembatas kecepatan berbasis mikrokontroler

didapati beberapa kesimpulan berikut:

1. Alat pembatas kecepatan kendaraan berbasis mikrokontroler telah

berhasil dibuat dengan mengintegrasikan Sensor Beitian BN-220 sebagai
pendeteksi kecepatan dan Sensor MPU 9250 sebagai pendeteksi sudut
kemiringan. Perangkat ini dirancang untuk memberikan peringatan visual
pada LCD, peringatan suara melalui buzzer, dan pengereman otomatis
melalui exhaust brake. Aktivasi output tersebut bergantung pada
kombinasi deteksi kecepatan dari berhenti hingga kecepatan 20 km/jam

dan kemiringan kurang dari 10% (kondisi kendaraan menurun). Setelah

penempatan dan pemasangan kabel daya pada Power Outlet 24V, alat

akan menyala yang ditandai dengan aktifnya layar LCD dan tampilan

indikator awal.

2. Kinerja Alat Pembatas Kecepatan Kendaraan Berbasis Mikrokontroler:

Akurasi Pembacaan Kecepatan: Modul GPS Beitian BN-220
menunjukkan kinerja yang baik dalam pembacaan kecepatan. Hasil uji
akurasi menunjukkan rata-rata persentase penyimpangan sebesar
3.18% jika dibandingkan dengan kecepatan speedometer kendaraan
yang sudah terkalibrasi.

Akurasi Pembacaan Kemiringan: Sensor MPU9250 juga menunjukkan
kinerja yang baik dalam mendeteksi kemiringan. Hasil kalibrasi dengan
inclinometer digital mencatat rata-rata persentase penyimpangan
sebesar 3.41%.

Fungsionalitas Mode Jalan: Pengujian fungsi mode jalan yang
dilakukan pada berbagai kondisi kemiringan (hingga >-5.71°) dan
kecepatan (hingga 20 km/jam) menunjukkan bahwa seluruh 19
pengujian berhasil berfungsi sesuai dengan program yang dirancang,
mencapai persentase kesesuaian kinerja sistem 100% (OK). Ini
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menunjukan bahwa kontrol alat dalam memberikan peringatan dan

intervensi bekerja secara efektif.

V.2. Saran

Dari penelitian yang telah dilakukan oleh penulis, adapun beberapa

saran yang dapat diberikan oleh penulis terkait penerapan dan

pengembangan rancang bangun alat pembatas kecepatan berbasis

mikrokontroler untuk kedepannya. Beberapa saran yang dapat diberikan

penulis antara lain sebagai berikut:

1.

Rancang bangun alat pembatas kecepatan berbasis mikrokontroler
dapat dijadikan suatu kontrol terhadap perilaku pengemudi kendaraan,
terlebih pada perusahaan angkutan yang memiliki armada dalam jumlah
besar dan dalam operasionalnya banyak melewati jalan-jalan yang
berpotensi untuk pengemudi dapat memacu kendaraannya dengan
kecepatan tinggi seperti pada jalan tol dan jalan jalan nasional.
Pengambilan /nput powerdari Power Outlet 24V kendaraan hanya untuk
keperluan pengujian. Untuk penerapan di kondisi sebenarnya rangkaian
alat dapat disambungkan langsung dengan kabel ke jalur kontak on
pada kendaraan agar tidak mudah diakses oleh pengemudi.

Untuk kinerja yang lebih baik dalam menangkap sinyal, dapat dilakukan
penambahan antena eksterna/ atau penempatan pada luar kabin
kendaraan pada modul GPS pembaca kecepatan.

Pada saat pengujian mode jalan ditambahkan penguijian voltase.

Untuk kinerja GPS sebagai pembaca kecepatan yang lebih baik, dapat
dilakukan kalibrasi menggunakan alat atau speedometer kendaraan

yang sejenis.
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