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INTISARI

Keselamatan berkendara merupakan bentuk perilaku yang
mengutamakan keamanan, kenyamanan, serta kepatuhan terhadap peraturan
lalu lintas guna mencegah terjadinya kecelakaan. Kecelakaan lalu lintas
umumnya disebabkan oleh tiga faktor utama, yaitu faktor manusia,
kendaraan, serta kondisi jalan dan lingkungan. Menghilangkan kecelakaan
secara total nyaris mustahil dilakukan oleh karena itu, pendekatan yang lebih
realistis adalah meminimalkan potensi dan dampak fatal dari kecelakaan
tersebut.

Salah satu upaya preventif yang telah diterapkan adalah pemasangan
rambu peringatan pada jalan menurun dan penggunaan fitur pembatas
kecepatan (speed /imiter) pada kendaraan. Kukuh Setyo Wibowo (2023)
merancang alat peringatan berbasis mikrokontroler untuk mendeteksi
kecepatan dan kemiringan kendaraan, menggunakan sensor inframerah untuk
mengukur putaran motor serta sensor MPU-6050 untuk mendeteksi
kemiringan. Sistem ini memberikan peringatan melalui buzzer dan LED jika
kemiringan kurang dari -10° dan kecepatan melebihi 40 km/jam. Namun,
sistem peringatan semacam ini masih memungkinkan terjadinya pelanggaran
karena rendahnya tingkat intervensi.

Berdasarkan hal tersebut, rancangan lanjutan dikembangkan berupa
alat pembatas kecepatan berbasis mikrokontroler yang menggunakan sensor
Beitian BN-220 untuk mendeteksi kecepatan dan sensor MPU-9250 untuk
mengukur kemiringan. Sistem ini memberikan peringatan melalui LCD dan
buzzer, dan jika pengemudi tetap melakukan pelanggaran, maka sistem akan
melakukan intervensi langsung terhadap kecepatan melalui exhAaust brake.
Dengan sistem ini, diharapkan pengemudi menjadi lebih patuh terhadap

aturan batas kecepatan yang berlaku.

Kata kunci : Keselamatan Berkendara, Beitian BN-220, MPU9250, Exhaust
Brake
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ABSTRACT

Driving safety i[s a behavior that prioritizes security, comfort, and
adherence to traffic regulations to prevent accidents. Traffic accidents are
generally caused by three primary factors: human error, vehicle condition, and
road and environmental conditions. Completely eliminating accidents is nearly
impossible; therefore, a more realistic approach is to minimize the potential
and fatal impact of these accidents.

One preventive measure implemented is the installation of warning signs
on downhill roads and the use of speed limiters in vehicles. Kukuh Setyo
Wibowo (2023) designed a microcontroller-based warning device to detect
vehicle speed and tilt, utilizing an infrared sensor to measure motor rotation
and an MPU-6050 sensor for tilt detection. This system provides warnings via
a buzzer and LED If the tilt is less than -10° and the speed exceeds 40 kmy/h.
However, such warning systems still allow for violations due to their low level
of intervention.

Based on this, a further design was developed in the form of a
microcontroller-based speed limiter device that uses a Beitian BN-220 sensor
to detect speed and an MPU-9250 sensor to measure tilt. This system provides
warnings via an LCD and a buzzer, and if the driver continues to violate the
limits, the system will directly intervene with the speed through an exhaust
brake. With this system, drivers are expected to be more compliant with

applicable speed limit regulations.

Keywords : Driving Safety, Beitian BN-220, MPU-9250, Exhaust Brake
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