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INTISARI 

 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun alat bantu 

pengontrol penggunaan sabuk keselamatan berbasis Arduino Nano dengan sensor 

rotary encoder KY-040. Alat ini dirancang untuk mendeteksi panjang tarikan sabuk 

pengaman. Jika sabuk tidak digunakan dalam waktu 15 detik setelah kendaraan 

dinyalakan, sistem akan memberikan peringatan suara melalui DFPlayer dan 

tampilan visual pada LCD I2C. Apabila sabuk tetap tidak digunakan, sistem akan 

memutus arus ke sensor pedal gas (APPS), sehingga akselerasi kendaraan dibatasi. 

Sebaliknya, jika sabuk telah digunakan sesuai panjang minimum yang ditentukan 

(78 cm), sistem akan mengaktifkan kembali pedal gas dan memberikan ucapan 

terima kasih melalui peringatan suara dan tampilan LCD. Hasil pengujian 

menunjukkan bahwa alat ini memiliki tingkat keberhasilan 100% dan berfungsi 

sesuai dengan tujuan perancangan. Sistem ini diharapkan dapat meningkatkan 

kesadaran pengemudi terhadap pentingnya penggunaan sabuk keselamatan dan 

mendukung upaya keselamatan berkendara. 

 

Kata Kunci : Arduino Nano, sabuk keselamatan, rotary encoder, DFPlayer, relay.


